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. KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: AUTOMATYKA PRZEMYSLOWA

Kod przedmiotu: Eap

Jednostka prowadzaca: Wydziat Mechaniczno-Elektryczny
Kierunek: Mechanika i budowa maszyn

Specjalno$é: Eksploatacja Mechanicznych Urzadzen Przemystowych
Modut: specijalistyczny

Poziom studiéw: | stopnia

Forma studiow: stacjonarne

Semestr studiéw: V, VI

Profil: praktyczny

Prowadzacy: dr hab. inz. Bogdan Zak

CEL PRZEDMIOTU

Zapoznanie studentdéw z podstawowymi elementami uktadoéw sterowania automatycznego.

Zapoznanie z budowg i zasadg dziatania podstawowych elementéw elekirycznych, hydraulicznych i
pneumatycznych, stosowanych w uktadach sterowania automatycznego .

Zapoznanie studentdw ze strukturg i budowg systeméw automatyki przemystowe;j.

Zapoznanie studentéw ze strukturami i oprogramowaniem komputerowych systemoéw sterowania

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI
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Znajomos¢ podstaw automatyki i robotyki
Znajomosé podstaw elektrotechniki i elektroniki

Znajomos¢ fizyki w zakresie zwigzanym z pneumatyka i hudraulikg

EFEKTY KSZTALCENIA

Student rozumie i potrafi wyjasni¢ podstawowe zasady budowy i dziatania przemystowych uktadéw
sterowania automatycznego

Student nabywa wiedze pozwalajgcg zrozumieé zjawiska i procesy zachodzace w uktadach sterowania
automatycznego

Student nabywa umiejetnosci zastosowania technik komputerowych w procesach inzynierskich oraz
praktycznego doboru regulatoréw i ich nastaw do obiektéw sterowania.

Student nabywa umiejetnosci przekazywania fachowej wiedzy technicznej wspétpracownikom i
podwtadnym w sposéb prosty i zrozumiaty.

TRESCI PROGRAMOWE

WYKLADY 'é(‘)cdzgi

Struktury przemystowych uktadéw sterowania i regulacji automatyczne;j. 2
Podstawowe cztony automatyki i ich charakterystyki statyczne i dynamiczne 3
Czujniki i przetworniki pomiarowe w przemystowych uktadach sterowania automatycznego 5
Wzmacniacze w uktadach automatyki przemystowej 3
Elementy wykonawcze w uktadach automatyki przemystowej 4
Regulatory w przemystowych uktadach automatyki — rodzaje, petnione funkcje, budowa i zasada 5
dziatania, dobér nastaw.

Struktury cyfrowych uktadéw sterowania 3
Sterowanie procesem przemystowym 4
Sterowanie warstwowe 3
Komputerowe systemy sterowania czasu rzeczywistego 3
Oprogramowanie komputerowych systemoéw sterowania 5



W12
W13

L1
L2
L3
L4

S1
S2

P1
P2

Sterowniki PLC w przemystowych uktadach sterowania 3

Przyktady systemow sterowania procesem produkcyjnym

Razem 46
ZAJECIA LABORATORYJNE
Badanie czujnikéw i przetwornikbw pomiarowych 3
Badanie wzmacniaczy i elementéw wykonawczych 3
Badanie jako$ci uktaddw sterowania 3
Dobér nastaw wybranych regulatorow 3
Razem 12
SEMINARIA
Wybrane elementy przemystowych uktadéw sterowania 2
Wybrane przyktady uktadéw automatyki przemystowej
Razem 4
NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
Notebook z projektorem
Tablica i kolorowe pisaki
Pomoce naukowe .....
SPOSOBY OCENY
PODSUMOWUJACA
Przygotowanie do ¢wiczen laboratoryjnych EK2-EK3
Prezentacja EK1, EK4
OBCIAzENIE PRACA STUDENTA
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr \' Vi razem
udziat w wyktadach 24 38 62
Przygotowanie sie do wyktadéw i ¢wiczen 8 10 18
Samodzielne opracowanie zagadnien 10 16 26
Rozwigzywanie zadan domowych 10 14 24
Konsultacje- seminaria 8 12 20
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 60 90 150
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 2 4 6
LITERATURA
PODSTAWOWA

J.Brzéska: Regulatory i uktady automatyki, Mikom, Warszawa 2004

Z Krzeminski: Cyfrowe sterowanie maszynami synchronicznymi, Gdarisk 2000.

P. Tatjewski: Sterowanie zaawansowane obiektéw przemystowych. Struktury i algorytmy, Akademicka
Oficyna Wydawnicza EXIT, Warszawa 2002.

UZUPELNIAJACA
A.Niederlinski: Systemy komputerowe automatyki przemystowej, t. 2. Zastosowania, WNT, Warszawa 1985

Duda J. T: Modele matematyczne, struktury i algorytmy nadrzednego sterowania komputerowego,
Uczelniane Wydawnictwo Naukowo—Dydaktyczne AGH, Krakéw 2003.
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Formy oceny
Efekt Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
Student rozumie i potrafi wyjasnic¢ podstawowe zasady budowy i dziatania przemystowych uktaddw sterowania automatycznego
Student nie potrafi okreséla¢ zasad Student potrafi okreéla¢ zasade dziatania S ) s . ._ |Student potrafi okresla¢ zasade dziatania
EKA . . . . . . T tudent potrafi okre$la¢ zasade dziatania |, . ]
dziatania i wspotpracy elementéw ale w niepetnym stopniu potrafi opisa¢ | . i i wspotpracy elementéw wchodzacych w
X . 3 i wspotpracy elementow wchodzacych w A . )
wchodzacych w sktad uktadéw wspbtprace elementéw wchodzgcych w ; . sktad uktadéw sterowania oraz potrafi
. . . sktad uktadow sterowania o
sterowania sktad uktadow sterowania wyjasnic¢ to na przyktadach
Student nabywa wiedze pozwalajgcg zrozumiec zjawiska i procesy zachodzgce w uktadach sterowania automatycznego
Student potrafi przeprowadzi¢ analize
EK2 |Studentnie potrafi przeprowadzi¢ analizy | Student potrafi dokonac¢ niepetnej analizy| Student potrafi przeprowadzic¢ analizg pracy elementéw automatyki oraz
pracy elementéw i uktadéw regulacji pracy elementéw i uktadoéw regulacji pracy elementéw i uktadéw regulacji wyjasnic ich wptyw na prace uktadu
automatycznej automatycznej automatycznej regulacji automatycznej podpierajac sie
przyktadami
Student nabywa umiejetnosci zastosowania technik komputerowych w procesach inZynierskich oraz praktycznego doboru regulatordw i ich nastaw do obiektow
sterowania.
Student nie rozumie i nie potrafi wyjasni¢ |Student nie do korca rozumie i nie do Student rozumie i potrafi wyjasnic Stl:jd?m rozumie 1 zotrafltwyjasn:]q
EK3 |podstawowych zasad zastosowania konca potrafi wyjasni¢ podstawowe podstawowe zasady zastosowania ;)o hsn.aLV\ll(ovr\:]e z?sra y z:;s Osirvz 'ah
technik komputerowych w uktadach zasady zastosowania technik technik komputerowych w uktadach etCr K kompu e(;)v;:yc \{vdu ba ac
sterowania oraz nie potrafi dokona¢ komputerowych w uktadach sterowania |sterowania oraz dokona¢ doboru i ie ;)warnla olratz oronac goboru 1 h
doboru i nastaw regulatora oraz dokonac¢ doboru i nastaw regulatora |nastaw regulatora astaw regu'atora z wyjasnieniem I
wptywu na sterowany proces
Student nabywa umiejetnosci przekazywania fachowej wiedzy technicznej wspotpracownikom i podwiadnym w sposob prosty i zrozumiaty.
Student potrafi w spos6b prosty i
Student nie potrafi w sposdb prosty i Student stabo potrafi, wymaga pomocy |Student potrafi w sposéb prosty i zrozumiaty opisa¢ budowe i zasade
EK4 |Zrozumiaty opisa¢ budowe i zasade nauczyciela, opisa¢ budowe i zasade zrozumiaty opisaé budowe i zasade dziatania uktadéw i systeméw automatyki

dziatania uktadow i systemdéw automatyki
przemystowej oraz elementoéw z ktérych
uktad jest zbudowany

dziatania uktadow i systemow automatyki
przemystowej oraz elementéw z ktérych
uktad jest zbudowany

dziatania uktadow i systeméw automatyki
przemystowej oraz elementéw z ktérych
uktad jest zbudowany

przemystowej oraz elementoéw z ktérych
uktad jest zbudowany a takze wyjasni¢ w
sposOb rzeczowy wptyw poszczegdinych
elementdéw na prace uktadu




