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Nazwa przedmiotu: AUTOMATYKA OKRETOWA
Kod przedmiotu: Eao

Jednostka prowadzaca: Wydziat Mechaniczno-Elektryczny
Kierunek: Mechanika i budowa maszyn
Specjalno$¢: Eksploatacja Sitowni Okretowych
Modut: specijalistyczny

Poziom studiéw: | stopnia

Forma studiow: niestacjonarne

Semestr studiéw: IV, V

Profil: praktyczny

Prowadzacy: dr hab. inz. Bogdan Zak

CEL PRZEDMIOTU

Zapoznanie studentdéw z podstawowymi elementami uktadoéw sterowania automatycznego.

Zapoznanie z budowg i zasadg dziatania podstawowych elementéw elekirycznych, hydraulicznych i
pneumatycznych, stosowanych w okretowych uktadach sterowania automatycznego .

Zapoznanie studentdéw z podstawowymi parametrami i charakterystykami elementéw automatyki
stosowanych w okretownictwie

Zapoznanie studentéw z budowg i zasada dziatania uktadéw sterowania automatycznego

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI
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Znajomos¢ podstaw automatyki i robotyki
Znajomos¢ fizyki w zakresie zwigzanym z pneumatyka i hudraulikg

Znajomosé podstaw elekirotechniki i elektroniki

EFEKTY KSZTALCENIA

Student potrafi okresla¢ zasade dziatania i wspotpracy elementéw wchodzacych w sktad okretowych
uktadéw sterowania

Student potrafi opisa¢ budowe i zasady dziatania uktadéw automatyki okretowej oraz przeprowadzi¢
analize uktadow regulacji automatycznej

Student rozumie i potrafi wyjasni¢ zasady budowy i dziatania okretowych elementéw uktadéw sterowania
automatycznego

Student potrafi przygotowac urzadzenia okretowe do ruchu, eksploatowac je oraz przeprowadzaé drobne
regulacje i wymiany czesci.

Student zna organizacje nadzoru nad sitownig jednostki ptywajgcej oraz nabywa umiejetnosci
przekazywania fachowej wiedzy technicznej wspotpracownikom i podwtadnym

TRESCI PROGRAMOWE

WYKLADY gL(i)(iszbii
Struktura uktadu sterowania i regulacji, podstawowe cziony. 2
Przetworniki pomiarowe stosowane w systemach automatyki okretowe;. 2
Transmisje sygnatow. 1

Podstawowe cztony automatyki oraz ich charakterystyki: a) cztony proporcjonalne i ich przyktady,

b) cztony inercyjne i ich przyktady, c) cztony oscylacyjne i ich przyktady, d) cztony rézniczkujace i 2
ich przyktady, e) charakterystyki statyczne i dynamiczne.

Regulatory typu PID — petnione funkcje, dobér nastaw. 2
Ustawniki pozycyjne. 2
Oznaczenia symboli automatyki stosowane na schematach okretowych, diagramy 2

przedstawiajace dziatanie uktadéw sterowania i regulacji automatyczne;.
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Zintegrowane systemy sterowania procesami wytwarzania i rozdziatu energii elektrycznej na
statku, parametry statyczne i dynamiczne charakteryzujgce jako$¢ procesu wytwarzania energii

elektrycznej.

Budowa i dziatanie systeméw sterowania wybranych instalacji okretowych: a) wytwarzania pary,

b) lepkosci paliwa, c) sprezarek i pomp, d) odolejaczy, e) oczyszczalni sciekow.

Komputerowe systemy sterowania oraz ich kontrola dziatania (testowanie).

Komputerowe systemy sygnalizacyjno-alarmowe oraz ich kontrola dziatania (testowanie).

Sterowniki PLC stosowane w systemach okretowych.

Systemy sterowania urzadzeniami przetadunkowymi.

CWICZENIA

Razem

Uktady sterowania ttokowymi silnikami spalinowymi napedzajacymi sruby okretowe o skoku

statym i nastawnym.

Razem
ZAJECIA LABORATORYJNE
Czujniki i przetworniki pomiarowe stosowane w systemach automatyki okretowe;j.
Regulatory typu PID — dobér nastaw.
Razem
SEMINARIA
Wybrane uktady automatyki okretowej
Razem
NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
Notebook z projektorem
Tablica i kolorowe pisaki
Pomoce naukowe .....
SPOSOBY OCENY
FORMUJACA
Prezentacja EK1-EK5
Odpowiedz ustna EK1-EK3, EK5
PODSUMOWUJACA
Odpowiedz ustna EK1-EKS, EK5
OBCIA2ENIE PRACA STUDENTA
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr v V' razem
Godziny kontaktowe z nauczycielem 18 24 42
Przygotowanie sie do wyktadéw i ¢wiczen 16 24 40
Samodzielne opracowanie zagadnien 16 24 40
Rozwiazywanie zadan domowych 14 24 38
Konsultacje- seminaria 8 12 20
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 72 108 180
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 2 4 6
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Formy oceny

Efekt Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
Student potrafi okreslac zasade dziatania i wspdtpracy elementow wchodzgcych w skiad okretowych uktaddw sterowania
Student nie potrafi okreséla¢ zasad Student potrafi okreéla¢ zasade dziatania S ) s . ._ |Student potrafi okresla¢ zasade dziatania
EKA . . . . . . T tudent potrafi okre$la¢ zasade dziatania |, . ]
dziatania i wspotpracy elementéw ale w niepetnym stopniu potrafi opisa¢ | . i i wspotpracy elementéw wchodzacych w
, . i wspotpracy elementéw wchodzacych w . .
wchodzgcych w sktad okretowych wspotprace elementéw wchodzacych w . . sktad okretowych uktadéw sterowania
) . . . sktad okretowych uktadéw sterowania A
uktadéw sterowania sktad okretowych uktadéw sterowania oraz potrafi wyjasni¢ to na przyktadach
Student potrafi opisac budowe i zasady dziatania uktadow automatyki okretowej oraz przeprowadzi¢ analize uktadow regulacji automatycznej
EK2 |Student nie potrafi przeprowadzié analizy | Student potrafi dokonaé niepetnej analizy |Student potrafi przeprowadzié analize Stude’nt potrat pr.zeprowadzw ar?allze
. " . . " : . " . uktadow regulacji automatycznej oraz
uktadéw regulacji automatycznej uktadéw regulacji automatycznej uktadéw regulacji automatycznej .
podeprzec to przyktadami
Student rozumie i potrafi wyjasnic¢ zasady budowy i dziatania okretowych elementow uktadow sterowania automatycznego
Student rozumie i potrafi wyjasnic
Student nie rozumie i nie potrafi wyjadni¢ |Student nie wszystko rozumie i nie do Student rozumie i potrafi wyjasni¢ podstawowe zasady budowy i dziatania
EK3 podstawowe zasady budowy i dziatania |konca potrafi wyjasni¢ podstawowe podstawowe zasady budowy i dziatania |okretowych uktadow sterowania
y y
okretowych uktadéw sterowania zasady budowy i dziatania okretowych  |okretowych uktadéw sterowania automatycznego oraz zna przyktadowe
automatycznego uktadow sterowania automatycznego automatycznego instalacje okretowe zawierajgce tego
typu uktady
Student potrafi przygotowac urzadzenia okretowe do ruchu, eksploatowac je oraz przeprowadzac drobne regulacje i wymiany czesci.
Student potrafi w ograniczonym zakresie,
Student nie potrafi przygotowac wymaga pomocy prowgdzacego zajecia, |Student potrafi przygotowaé urzaLdzc’epla Student potrafi przygotowaé urzadzenia
EK4 |urzadzenia okretowego do ruchu, przygotowac urzadzenia okretowego do |okretowego do ruchu, eksploatowac je okretowego do ruchu, eksploatowad je
eksploatowac je oraz nie potrafi ruchu, eksploatowac je oraz w oraz potrafi w ograniczonym zakresie . ’ .
p . . . . g . oraz potrafi przeprowadzaé drobne
przeprowadzaé drobne regulacje i ograniczonym zakresie potrafi przeprowadzaé drobne regulacje i . : "
. o . . i . regulacje i wymiany czesci.
wymiany czes$ci. przeprowadzac drobne regulacije i wymiany czeSci.
wymiany czesci.
Student zna organizacje nadzoru nad sitownig jednostki ptywajgcej oraz nabywa umiejetnosci przekazywania fachowej wiedzy technicznej wspotpracownikom i
podwtadnym
Student zna w ograniczonym zakresie N
. o o . . Student zna organizacje nadzoru nad o
Student nie zna organizacji nadzoru nad |organizacje nadzoru nad sitownig . . . L Student zna organizacje nadzoru nad
EK5 sitownig jednostki ptywajacej oraz nabyt

sitownig jednostki ptywajacej oraz nie
nabyt umiejetnosci przekazywania
fachowej wiedzy technicznej
wspotpracownikom i podwtadnym

jednostki ptywajacej oraz w
ograniczonym zakresie nabyt
umiejetnosci przekazywania fachowej
wiedzy technicznej wspétpracownikom i
podwtadnym

w ograniczonym zakresie umiejetnosci
przekazywania fachowej wiedzy
technicznej wspotpracownikom i
podwtadnym

sitownig jednostki ptywajgcej oraz nabyt
umiejetnosci przekazywania fachowej
wiedzy technicznej wspétpracownikom i
podwtadnym




