. KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: DYNAMIKA MASZYN

Kod przedmiotu: Ke

Jednostka prowadzaca: Wydziat Mechaniczno-Elektryczny
Kierunek: Mechanika i budowa maszyn
Specjalno$¢: Eksploatacja Sitowni Okretowych
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CEL PRZEDMIOTU

C1  Studentzna zasady dynamiki podstawowych maszyn okretowych
C2  Student potrafi modelowac¢ zagadnienia z zakresu dynamiki maszyn

c3 Student potrafi interpretowac i ocenia¢ zagrozenia w eksploatacji maszyn wirujacych na podstawie
objawow i podstawowej diagnostyki technicznej

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI

1 Znajomos¢ trygonometrii i rachunku rézniczkowego
2 Znajomos¢ mechaniki technicznej

3 Znajomosé wytrzymatosci materiatow

EFEKTY KSZTALCENIA

Student nabywa wiedze z zakresu nauk technicznych wspomagajacych proces decyzyjny lub
EK1 projektowanie w zakresie szeroko rozumianej eksploatacji maszyn i urzagdzen okretowych, w tym
elektrycznych.

Student nabywa umiejetnoéci z zakresu modelowania proceséw dynamicznych, oceny ich skutkéw w
EK2 formie wirtualnej oraz interpretacji wynikéw pomiaréw obiektéw rzeczywistych w warunkach
laboratoryjnych i rzeczywistych

EK3 Student poznaje zasady funkcjonowania zespotéw produkcyjnych, sposoby realizacji ksztatcenia
doskonalgcego oraz rozumie ich wptyw na rozwdj spoteczny i technologiczny

TRESCI PROGRAMOWE

WYKLADY Liczba
godzin
W1  Kinematyka i dynamika uktadéw o 1 stopniu swobody 3

W2  Kinematyka i dynamika uktadéw o 2 stopniach swobody

3
W3  Dynamika uktadéw wirnikowych 3
W4  Dynamika uktaddw z silnikami spalinowymi 3
W5  Pomiary drgan maszyn i identyfikacja ich stanu technicznego 3
Razem 15
CWICZENIA
€1 Modelowanie kinematyki i dynamiki uktadéw o 1 stopniu swobody
€2  Modelowanie kinematyki i dynamiki uktadéw o 2 stopniu swobody
€3  Obliczenia dopuszczalnego niewywazenia wirnika

C4  Obliczenia reakcji dynamicznych silnika ttokowego

W W W w Ww

C5 Cwiczenie z pomiaru drgan oceny stanu technicznego maszyny

Razem 15
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NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

Notebook z projektorem

Stanowiska komputerowe z oprogramowaniem dydaktycznym

Przyrzady laboratoryjne i odczynniki.

SPOSOBY OCENY

Kolokwium nr 1

FORMUJACA

EK1-EK3

OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

Zdzistaw Parszewski, Drgania i dynamika maszyn

PROWADZACY PRZEDMIOT
dr hab. inz. Andrzej Grzadziela, a.grzadziela@amw.gdynia.pl

Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr | razem
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 0 0
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 3 3
LITERATURA
PODSTAWOWA




Formy oceny

Efekt Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
Student nabywa wiedze z zakresu nauk technicznych wspomagajgcych proces decyzyjny lub projektowanie w zakresie szeroko rozumianej eksploatacji maszyn i
urzgdzen okretowych, w tym elekirycznych.

EKA Studen_t nie zna podstawquch stanéw Student zna podstawowe stany Studenlt rozumie gtdbwne stany . Student rozumie stany dyngmlczne
dynamicznych maszyn. Nie zna . dynamiczne maszyn okretowych. Potrafi |maszyn okretowych. Potrafi

N dynamiczne maszyn. Zna podstawowe |, ' . . ) . . .
podstawowych uszkodzen. Nie zna . identyfikowac podstawowe uszkodzenia. |identyfikowac uszkodzenia. Zna i umie
. . uszkodzenia. Zna podstawowe metody SO . . . .
podstawowych metod diagnostyki . . . . Zna i umie wykorzystaé podstawowe wykorzysta¢ metody diagnostyki
- . diagnostyki drganiowe;j. . : . . . :
drganiowe;j. metody diagnostyki drganiowe;j. drganiowe;j.
Student nabywa umiejetnosci z zakresu modelowania proceséw dynamicznych, oceny ich skutkdw w formie wirtualnej oraz interpretacji wynikow pomiarow obiektow
rzeczywistych w warunkach laboratoryjnych i rzeczywistych
Student potrafi samodzielnie i poprawnie

Student nie potrafi poprawnie napisaé Student potrafi poprawnie napisaé model | Student potrafi poprawnie napisa¢ model |napisa¢ model fizyczny uktadu

EK2 |modelu fizycznego prostego uktadu fizyczny prostego uktadu dynamicznego. |[fizyczny uktadu dynamicznego. Potrafi dynamicznego. Potrafi sformutowaé
dynamicznego. Nie umie przygotowaé Potrafi sformutowaé podstawowy model |sformutowaé podstawowy model model matematyczny. Potrafi wykonaé
modelu matematycznego. Nie umie matematyczny. Potrafi wykonaé matematyczny. Potrafi wykonaé symulacje numeryczna oraz
wykona¢ symulacji numeryczne;j. symulacje numeryczng. symulacje numeryczng. zidentyfikowa¢ stan dynamiczny na

podstawi wynikéw symulacji.
Student poznaje zasady funkcjonowania zespotow produkcyjnych, sposoby realizacji ksztatcenia doskonalgcego oraz rozumie ich wptyw na rozwdj spoteczny i
technologiczny
Student potrafi zaplanowac i S:udernt po(tjra.f[ zap:\l:mrowaﬁ ! hroni
EK3 |Student nie potrafi przeprowadzié Student potrafi przeprowadzi¢ pomiary | przeprowadzié pomiary drgan maszyn ~ |Pr2eProwadzic pomiary syncnroniczne

pomiaréw drgan maszyn okretowych. nie
umie zidentyfikowaé wynikéw pomiaréw.

drgan maszyn okretowych. Umie
zidentyfikowac ich wyniki.

okretowych. Umie zidentyfikowac ich
wyniki. Zna podstawowe normy z zakresu
oceny stanu technicznego maszyn.

drgan maszyn okretowych. Umie
zidentyfikowac ich wyniki. Zna normy z
zakresu oceny stanu technicznego
maszyn.




