—_

C1

C2

C3

C4

"~V NOGO WD =

. KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: PODSTAWY MECHATRONIKI
Kod przedmiotu: Eam

Jednostka prowadzaca: Wydziat Mechaniczno-Elektryczny
Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalnosc: Informatyka Stosowana

Modut: tresci podstawowych

Poziom studiéw: | stopnia

Forma studiow: niestacjonarne

Semestr studiéw: IV

Profil: ogolnoakademicki

Prowadzacy: dr inz. Jozef Matecki

CEL PRZEDMIOTU

Student poznaje budowe i zasade dziatania uktadéw ztozonych, istote dziatania zintegrowanych uktadéw
mechaniczno-elektroniczno-informatycznych.

Poznaje zasady wdrazania innowacyjnych rozwigzao mechatronicznych.

Umie opisac¢ istote dziatania uktadéw ztozonych i okres$la¢ wtasciwosci ztozonych uktadow
mechatronicznych.

Potrafi Swiadomie analizowa¢ prace uktadéw mechaniczno-elektroniczno-informatycznych

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI
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Znajomos¢ fizycznych podstaw magnetyzmu i elekirycznosci; Znajomosé metod pomiarowych
podstawowych wielkos$ci elektrycznych; Znajomos$¢ podstaw elektrotechniki, elektroniki i automatyki;
Umiejetnosé projektowania prostych ukiadow sterowania

EFEKTY KSZTALCENIA

ma wiedze o trendach rozwojowych i najistotniejszych nowych osiggnieciach w zakresie mechatroniki

ma podstawowa wiedze w zakresie istotnych parametrow sensoréw i aktoréw oraz ich wptywu na
zastosowania w urzgdzeniach mechatronicznych

rozumie metodyke projektowania ztozonych urzadzen i systeméw mechatronicznych, a takze metody i
techniki wykorzystywane w mechatronice

Potrafi mysle¢ i dziataé w sposdb kreatywny wykorzystujgc wiedze z zakresu mechatroniki

TRESCI PROGRAMOWE

WYKEADY ;-;%Z;ﬁ
Wprowadzenie do mechatroniki - elementy systemu mechatronicznego 1
Teoretyczne podstawy dziatania elementéw mechatronicznych 1
Elementy sensoryczne systemu mechatronicznego 1
Elementy wykonawcze systemu mechatronicznego 1
Elementy zasilajgce systemu mechatronicznego 1
Tendencje rozwojowe w mechatronice 1
Razem 6
CWICZENIA
Kolokwium 2
Razem 2
ZAJECIA LABORATORYJNE
Badanie elementéw sensorycznych 2

Badanie elementéw wykonawczych 2
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Badanie symulacyjne dziatania uktadéw mechatronicznych (1)

Razem
SEMINARIA
Prezentacja wynikéw prac samodzielnych
Razem
NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
Notebook z projektorem
Instrukcje do laboratoréw i ¢wiczen
SPOSOBY OCENY
FORMUJACA
Sprawdzian EK1-EK4
PODSUMOWUJACA
Kolokwium EK1-EK4
OBCIAzENIE PRACA STUDENTA
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr v razem
udziat w wyktadach 6 6
udziat w éwiczeniach 6 6
udziat w zajeciach laboratoryjnych 6 6
Przygotowanie sig¢ do wyktadéw i cwiczen 10 10
Konsultacje 15 15
Przygotowanie si¢ do egzaminu 5 5
Przygotowanie sig do laboratorium 9 9
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 57 57
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 2 2
LITERATURA
PODSTAWOWA

1. GIERGIEL J., UHL T.: Identyfikacja uktadéw mechanicznych. PWN, Warszawa 1990. 2. PAHL G., BEITZ,
W.: Nauka konstruowania. WNT, Warszawa 1984. 3. Praca zbiorowa pod red. Uhla T.: Wybrane problemy
projektowania mechatronicznego. Wydawnictwo AGH, Krakéw 1999. 4. GAWRYSIAK M.: Mechatronika i
projektowanie mechatroniczne. Wydawnictwo Politechniki Biatostockiej, Biatystok 1997.
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Formy oceny

Efekt

Na ocene 2

Na ocene 3

Na ocene 4

Na ocene 5

ma wiedze o trendach rozwojowych i najistotniejszych nowych osiggnieciach w zakresie mechatroniki

Nie orientuje sie w trendach

Ma niktg i fragmentaryczng wiedzg o

Ma og6lng wiedze o trendach

Ma ugruntowang wiedze o trendach

EK1 i i naii iei
rozwojowych i najistotniejszych nowych trendach r(?zwqjovyych ! najlstotplejszych rozwojowych i najistotniejszych nowych [rozwojowych i najistotniejszych nowych
ST . .. |nowych osiggnieciach w zakresie L . s T . i
osiagnieciach w zakresie mechatroniki mechatroniki osiagnieciach w zakresie mechatroniki  |osiggnieciach w zakresie mechatroniki
ma podstawowg wiedze w zakresie istotnych parametrow sensorow i aktorow oraz ich wptywu na zastosowania w urzgdzeniach mechatronicznych
Nie posiada minimalnej wiedzy w Ma nieuporzadkowang podstawowg Ma ogdlng podstawowg wiedze w Ma ugruntowang przegladowg wiedze w
EK2 |zakresie istotnych parametrow sensoréw |wiedzg w zakresie istotnych parametrow |zakresie istotnych parametrow sensoréw |zakresie istotnych parametrow sensorow
i aktorow oraz ich wptywu na sensordéw i aktorow oraz ich wptywu na  |i aktoréw oraz ich wptywu na i aktorow oraz ich wptywu na
zastosowania w urzgdzeniach zastosowania w urzgdzeniach zastosowania w urzgdzeniach zastosowania w urzgdzeniach
mechatronicznych mechatronicznych mechatronicznych mechatronicznych
rozumie metodyke projektowania ztozonych urzgdzeri i systemow mechatronicznych, a takze metody i techniki wykorzystywane w mechatronice
Nie rozumie metodyki projektowania Fragmentarycznie rozumie metodyke . . . |Doskonale rozumie metodyke
. - . h : . a Dobrze rozumie metodyke projektowania . . . L
EK3 |Ztozonych urzadzen i systemow projektowania ztozonych urzgdzen i . L . projektowania ztozonych urzadzen i
. . . i ; . ztozonych urzadzen i systemow ! ; .
mechatronicznych, a takze metod i systeméw mechatronicznych, a takze . . . systeméw mechatronicznych, a takze
) . L mechatronicznych, a takze metody i . L
technik wykorzystywanych w metody i techniki wykorzystywane w . . |metody i techniki wykorzystywane w
. . techniki wykorzystywane w mechatronice .
mechatronice mechatronice mechatronice
Potrafi myslec i dziatac w sposdb kreatywny wykorzystujgc wiedze z zakresu mechatroniki
Ekg |Nie potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob Potrafi w sposob nieuporzadkowany Potrafi mys$le¢ i dziata¢ w sposéb Potrafi konstruktywnie myslec i dziata¢ w

kreatywny wykorzystujac wiedze z
zakresu mechatroniki

my$leé i dziataé w sposéb kreatywny
wykorzystujac wiedze z zakresu
mechatroniki

kreatywny wykorzystujac wiedze z
zakresu mechatroniki

sposo6b kreatywny wykorzystujac wiedze
z zakresu mechatroniki




