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CEL PRZEDMIOTU

c1 Zdobycie wiedzy w zakresie budowy i analizy modeli obiektéw sterowania w oparciu o dane uzyskane w
wyniku eksperymentu

C2 Nabycie umiejetnosci wyznaczania prostych modeli obiektéw sterowania

c3 Wskazanie mozliwosci wykorzystania programu Matlab w zagadnieniach identyfikacji modeli obiektow
sterowania

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI

Znajomos$¢ matematyki i automatyki na poziomie studiéw | stopnia oraz matematyki stosowanej Il na
poziomie studiéw Il stopnia

EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Student zna podstawowe modele obiektéw sterowania

EK2 Student zna wybrane metody identyfikacji modeli obiektéw sterowania

EK3 Studentzna wybrane metody weryfikacji modeli

EK4 Student potrafi wyznacza¢ parametry modeli obiektéw sterowania na podstawie charakterystyk czasowych
EK5 Student umie wykorzystywa¢ mozliwosci programu Matlab do opisu sygnatéw obiektow sterowania

EK6 Student umie wykorzystywaé mozliwosci programu Matlab do identyfikacji parametréw wybranych
obiektéw sterowania

EK7 Studentumie weryfikowaé wyznaczone modele obiektéw sterowania

EK8 Studentrozumie potrzebe systematyczneji samodzielnej pracy nad opanowaniem materiatu kursu

TRESCI PROGRAMOWE

WYKEADY gL(i)(iszbii
W1  Modele obiektéw sterowania 1
W2 Klasyfikacja metod identyfikaciji 1
W3  Metody identyfikacji charakterystyk czasowych obiektéw sterowania 1
W4  Identyfikacja dyskretnych, ciagtych i wielowymiarowych modeli obiektow sterowania 1
W5 Identyfikacja modeli obiektdw sterowania ze sprzezeniem zwrotnym 1
W6 Identyfikacja modeli ztozonych obiektow sterowania 1
Razem 6
CWICZENIA
) Wyznaczanie parametrow modeli obiektéw sterowania na podstawie charakterystyk czasowych.
C1  Zastosowanie funkcji sklejanych do opisu sygnatéw obiektéw sterowania. Wykorzystanie 1

programu Matlab do identyfikacji modeli r6znicowych obiektéw sterowania.
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ldentyfikacja rownan ruchu obiektéw ptywajacych, Identyfikacja rownan stanu silnika pradu
statego

Razem
ZAJECIA LABORATORYJNE

Wyznaczanie parametrow modeli obiektéw sterowania na podstawie charakterystyk czasowych.
Zastosowanie funkcji sklejanych do opisu sygnatéw obiektow sterowania. Wykorzystanie
programu Matlab do identyfikacji modeli r6znicowych obiektéw sterowania. Identyfikacja rownan
ruchu obiektow ptywajgcych, Identyfikacja réwnan stanu silnika pradu statego

Razem
NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
Notebook z projektorem
Tablica i kolorowe pisaki
Stanowiska komputerowe z oprogramowaniem dydaktycznym
SPOSOBY OCENY
FORMUJACA
Kolokwium nr 1 EK1-EK8
Sprawdzian EK2
Odpowiedz ustna EK1-EK3
PODSUMOWUJACA
Wykonanie zadania obliczeniowego. EK4-EK7
OBCIA2ENIE PRACA STUDENTA
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr | razem
udziat w wyktadach 8 8
udziat w éwiczeniach 2 2
udziat w zajeciach laboratoryjnych 11 11
Przygotowanie sie do wyktadéw i éwiczen 10 10
Samodzielne opracowanie zagadnien 20 20
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 51 51
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 2 2
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Formy oceny

Efekt Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
Student zna podstawowe modele obiektow sterowania
EK1 |Nie zna podstawowych modeli obiektéw |Stabo i chaotycznie przedstawia wiedze |Posiada podstawowg wiedze z zakresu Ma up.orza}dkolwanq W|edz_e z zakre_su
i L ) SO . modeli obiektéw sterowania i potrafi
sterowania z zakresu modeli obiektéw sterowania modeli obiektow sterowania . .
wskazac ich praktyczne zastosowania
Student zna wybrane metody identyfikacji modeli obiektow sterowania
Posiada uporzadkowana wiedze z Ma uporzadkowang wiedze z zakresu
EK2 |Nie posiada wiedzy w zakresie metod Ma fragmentaryczng wiedze w zakresie . I . metod identyfikacji obiektdw sterowania
. Lo U . ; I . |zakresu metod identyfikacji modeli ) s e
identyfikacji modeli obiekiéw sterowania [metod identyfikacji obiektow sterowania  Lax . oraz potrafi dokona¢ wyboru wtasciwej
obiektéw sterowania o .
metody w zagadnieniach rzeczywistych
Student zna wybrane metody weryfikacji modeli
EK3 |Nie zna metod weryfikacji modeli Ma fragmentlaryg.znac W|gdze w zakresie |Posiada pod.stav.\{owq W|.edzq w zakresie |Ma pog’reblonq i ugru.ntovylanq W|§dze w
L : metod weryfikacji modeli metod weryfikacji modeli zakresie metod weryfikacji modeli
obiektéw sterowania S . o . L .
matematycznych obiektow sterowania matematycznych obiektow sterowania matematycznych obiektow sterowania
Student potrafi wyznaczac parametry modeli obiektdw sterowania na podstawie charakterystyk czasowych
Ek4 Nie poltrafl. wy?naczyc para_tmetrow Wyznacza parametry prostych modeli Poprawnie wyznacza parametry modeli |Bezbtednie wyznacza parametry
modeli obiektow sterowania na - . S n . . S, .
. obiektow sterowania obiekiow sterowania ztozonych modeli obiektow sterowania
podstawie charakterystyk czasowych
Student umie wykorzystywac mozliwosci programu Matlab do opisu sygnatow obiektow sterowania
ks |Nie potrafi pos’rgglwac SIe Stabo wykorzystuje program Matlab do Dobrze wykorzystUJe pr9gramy pr’ogram Biegle wykorzystuje program Matlab do
oprogramowaniem komputerowym do : , s . Matlab do opisu sygnatéw obiektéw . . S .
. ! L : opisu sygnatéw obiektéw sterowania ) opisu sygnatéw obiektéw sterowania
opisu sygnatow obiektéw sterowania sterowania
Student umie wykorzystywac mozliwosci programu Matlab do identyfikacji parametréw wybranych obiektow sterowania
Nie potrafi wykorzystywa¢ mozliwosci St . S Dobrze wykorzystuje mozliwosci Bardzo dobrze wykorzystuje mozliwosci
EK6 . L abo wykorzystuje mozliwosci programu . L . L
programu Matlab do identyfikacji . - . programu Matlab do identyfikacji programu Matlab do identyfikacji
. S Matlab do identyfikacji parametréw . S . s
parametréw wybranych obiektow S : parametréw wybranych obiektow parametréw wybranych obiektow
) wybranych obiektéw sterowania . )
sterowania sterowania sterowania
Student umie weryfikowac wyznaczone modele obiektow sterowania
EK7 |Nie umie weryfikowaé wyznaczonych Stabo dokonuje weryfllkaql A Dobrze weryfikuje wyznaczone modele |Biegle weryfikuje wyznaczone modele
Co . wyznaczonych modeli obiektéw oz . SO .
modeli obiektow sterowania . obiektow sterowania obiektow sterowania
sterowania
Student rozumie potrzebe systematycznej i samodzielnej pracy nad opanowaniem materiatu kursu
EK8 |Nie rozumie potrzeby ciaglego Stabo rozumie potrzebe ciagtego Rozumie potrzebe systematycznej i Bardzo dobrze rozumie potrzebe

poszerzania i aktualizowania wiedzy

poszerzania i aktualizowania wiedzy

samodzielnej pracy nad opanowaniem
materiatu kursu

systematycznej i samodzielnej pracy nad
opanowaniem materiatu kursu







