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CEL PRZEDMIOTU

Zaznajomienie studentéw z klasycznymi metodami i rezultatami z zakresu teorii i praktyki optymalizacji.

Nabycie umiejetnosci wykorzystania metod optymalizacji do rozwigzywania praktycznych zagadnien
technicznych.

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI
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Podstawowa wiedza z algebry liniowej. Podstawowa wiedza z analizy funkcji zmiennej rzeczywiste;.
Metody numeryczne.

EFEKTY KSZTALCENIA
Ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z zakresu matematyki niezbedng do stosowania metod optymalizacji.

Ma wiedze dotyczaca teorii i metod optymalizacji oraz narzedzi wykorzystywanych przy rozwiazywaniu
zadan z zakresu optymalizacji numerycznej.

Potrafi dobra¢ odpowiedni algorytm optymalizacyjny dla zadania sterowania obiektami automatyki.

Potrafi wykorzysta¢ poznane metody i modele optymalizacji do testowania, analizy i oceny dziatania
systeméw automatyki.

Ma swiadomo$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera i zwigzang z
tym odpowiedzialnosé za podejmowane decyzje; potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji
okre$lonego zadania.

TRESCI PROGRAMOWE

WYKELADY Liczba
godzin

Klasyfikacje zadan optymalizacji. Metody bezgradientowe i gradientowe. Optymalizacja z
ograniczeniami. Programowanie liniowe. Programowanie catkowitoliczbowe. Optymalizacja

wielokryterialna. Metaheurystyki w optymalizacji. Metody kombinatoryczne oparte na 9
algorytmach rekurencyjnych.

Razem 9

ZAJECIA LABORATORYJNE

Zadania Programowania Liniowego (ZPL). Metoda graficzna ZPL. Metoda Sympleks. Zadania
Programowania Nieliniowego (ZPN) bez ograniczen. Metody poszukiwania prostych. ZPN z 9
ograniczeniami. Metody funkcji kary.

Razem 9

NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
Notebook z projektorem

Tablica i kolorowe pisaki

Stanowiska komputerowe z oprogramowaniem dydaktycznym
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SPOSOBY OCENY

FORMUJACA
Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych EKS3-EK5
PODSUMOWUJACA
Egzamin pisemny i ustny EK1-EK2, EK5
OBCIAZENIE PRACA STUDENTA
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr | razem
udziat w wyktadach 9 9
udziat w zajeciach laboratoryjnych 9 9
Konsultacje 2 2
Przygotowanie sie do egzaminu 12 12
Przygotowanie sie do laboratorium 15 15
Opracowanie sprawozdan z laboratorium 10 10
Przygotowanie sie do wyktadéw 15 15
Udziat w egzaminie 3 3
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 75 75
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 3 3
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Formy oceny

Efekt Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
Ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z zakresu matematyki niezbedng do stosowania metod optymalizacji.

EK1 |Brak wiedzy z zakresu matematyki Ma podstawowg wiedze z zakresu Ma dobrg wiedze z zakresu matematyki |Ma w petni rozszerzong i pogtebiong
niezbednej do stosowania metod matematyki niezbedng do stosowania niezbedng do stosowania metod wiedze z zakresu matematyki niezbedng
optymalizacji metod optymalizacji optymalizacji do stosowania metod optymalizacji
Ma wiedze dotyczgca teorii i metod optymalizacji oraz narzedzi wykorzystywanych przy rozwiazywaniu zadan z zakresu optymalizacji numerycznej.

Brak wiedzy dotyczgcej teorii i metod Ma podstawowa wiedze dotyczaca teorii i|Ma dobrg wiedze dotyczacg teorii i metod |Ma petng wiedze dotyczaca teorii i metod

EK2 |optymalizacji oraz narzedzi metod optymalizacji oraz narzedzi optymalizacji oraz narzedzi optymalizacji oraz narzedzi
wykorzystywanych przy rozwiazywaniu  |wykorzystywanych przy rozwiazywaniu  |wykorzystywanych przy rozwiazywaniu  |wykorzystywanych przy rozwiazywaniu
zadan z zakresu optymalizacji zadan z zakresu optymalizacji zadan z zakresu optymalizaciji zadan z zakresu optymalizacji
numerycznej. numerycznej numerycznej numerycznej
Potrafi dobrac¢ odpowiedni algorytm optymalizacyjny dla zadania sterowania obiektami automatyki.

Nie potrafi dobraé¢ odpowiedniego Potrafi dobra¢ bez uzasadnienia = ' . . N Potrafi w petni Swiadomie dobrac
EK3 ) . o . . otrafi poprawnie dobra¢ odpowiedni L . .
algorytmu optymalizacyjnego dla odpowiedni algorytm optymalizacyjny dla . . . odpowiedni algorytm optymalizacyjny dla
. . 4 . . 4 : . algorytm optymalizacyjny dla zadania . . : .
zadania sterowania obiektami zadania sterowania obiektami . . . . zadania sterowania obiektami
) \ sterowania obiektami automatyki. .
automatyki. automatyki. automatyki.
Potrafi wykorzystac poznane metody i modele optymalizacji do testowania, analizy i oceny dziatania systemdw automatyki.
Nie potrafi zastosowaé poznanych metod |Potrafi poprawnie zastosowaé poznane |Potrafi wykorzystaé z uzasadnieniem Potrafi w petni $wiadomie wykorzystywac

EK4 |i modeli optymalizacji do testowania, metody i modele optymalizacji do poznane metody i modele optymalizacji |poznane metody i modele optymalizacji
analizy i oceny dziatania systeméw testowania, analizy i oceny dziatania do testowania, analizy i oceny dziatania |do testowania, analizy i oceny dziatania
automatyki. systeméw automatyki. systemdw automatyki. systemdw automatyki.

Ma swiadomosc waznosci i rozumie pozatechniczne aspekly i skutki dziatalnosci inZyniera i zwigzang z tym odpowiedzialnos¢ za podejmowane decyzje; potrafi
odpowiednio okreslic priorytety stuzgce realizacji okreslonego zadania.
- A e . - A e . Ma petng Swiadomos$é waznosci i
Nie rozumie pozatechnicznych aspektow Ma Swiadomos¢ waznosci i rozumie Ma Swiadomos¢ waznosci i rozumie rozumie pozatechniczne aspekty i skutki
EK5 P y P pozatechniczne aspekty i skutki pozatechniczne aspekty i skutki P pekly

i skutkdw dziatalno$ci inzyniera i
zwigzanej z tym odpowiedzialno$ci za
podejmowane decyzje.

dziatalno&ci inzyniera i zwigzang z tym
odpowiedzialno$¢ za podejmowane
decyzje.

dziatalno$ci inzyniera i potrafi
odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace
realizacji okre$lonego zadania.

dziatalno$ci inzyniera automatyka
robotyka i potrafi odpowiednio wyraznie
okresli¢ priorytety stuzgce realizacji
zadania technicznego.




