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Formy oceny

Efekt Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
ma wiedze w zakresie parametryzacji jednostki centralnej oraz modutéw sygnatowych w sterownikach PLC
. . . .. |[ma dostateczng wiedze w zakresie ma duzg wiedze w zakresie ma catkowitg wiedze w zakresie
EK{ |nie ma wiedzy w zakresie parametryzacji o . . S . . . . .
. . . . parametryzacji jednostki centralnej oraz |parametryzacji jednostki centralnej oraz |parametryzacji jednostki centralnej oraz
jednostki centralnej oraz modutow )y ; X : . .
. modutéw sygnatowych w sterownikach  |modutéw sygnatowych w sterownikach  [modutdéw sygnatowych w sterownikach
sygnatowych w sterownikach PLC
PLC PLC PLC
ma wiedze w zakresie paramelryzacji i wykorzystanie przerwan w CPU sterownika PLC
EK2 |nie ma wiedzy w zakresie parametryzacji |ma dostateczng wiedze w zakresie ma duzg wiedze w zakresie ma catosciowg wiedze w parametryzacji i
i wykorzystanie przerwan w CPU parametryzacji i wykorzystanie przerwan |parametryzacji i wykorzystanie przerwan |wykorzystanie przerwan w CPU
sterownika PLC w CPU sterownika PLC w CPU sterownika PLC sterownika PLC
posiada umiejetnosc¢ programowania pracy PLC w jezyku SCL
EK3 | . - - ._|posiada umiejetno$¢ programowania posiada umiejetno$¢ programowania . - a
;Irzgyogfg?’vujgiﬁrgé? programowania pracy PLC w jezyku SCL w stopniu pracy PLC w jezyku SCL w stopniu E?()S;:rigw;??; r;;?:gybllfl?ée\?vciezyku scL
dostatecznym dobrym
posiada umiejetnosc¢ programowania sekwencji z wykorzystaniem edytora SFC
EK4 |nie posiada umiejetnosci programowania posiada HmIeJQtHOSC programowania posiada Hmlethnosc programowania posiada umlej_e;tnosc bleg’fego
. . sekwencji z wykorzystaniem edytora SFC |sekwencji z wykorzystaniem edytora SFC |programowania sekwencji z
sekwencji z wykorzystaniem edytora SFC ) ) .
w stopniu dostatecznym w stopniu dobrym wykorzystaniem edytora SFC
posiada umiejetnosc¢ implementacji uktaddéw sterowania ruchem w petli otwartej i zamknietej
EK5 |Nie posiada umiejetnosci implementacji |posiada umiejetno$¢ implementacii posiada umiejetnos¢ implementacji posiada umiejetnos¢ biegtej

uktad6w sterowania ruchem w petli
otwartej i zamknigtej

uktadéw sterowania ruchem w petli
otwartej lub w petli zamknietej

uktad6w sterowania ruchem w petli
otwartej i zamknigtej w stopniu dobrym

implementacji uktadéw sterowania
ruchem w petli otwartej jak i zamknietej




