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CEL PRZEDMIOTU

C1 Poznanie metod projektowania i i realizacji podstawowych modutéw IPMS

C2 Zapoznanie z obstugg symulowanego systemu IPMS

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI

1 Znajomos¢ podstaw teorii sterowania

2 Znajomos¢ podstaw programowania sterownikéw PLC

EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Posiada uporzgdkowang wiedze w zakresie projektowania i realizacji podstawowych podsystemoéw IPMS

EK2 Posiada podstawowg wiedze w zakresie monitorowania i sterowania podstawowymi systemami i
sensorami zintegrowanej platformy okretu

EK3 Potrafi konfigurowaé i obstugiwac system IPMS
EK4 Potrafi taczy¢ moduty zintegrowanej platformy okretu w sie¢

EK5 Potrafi dziata¢ samodzielnie i jest kreatywny w rozwigzywaniu problemoéw

TRESCI PROGRAMOWE

WYKEADY ;;‘;Z;ﬁ

W1  Podstawowe pojecia z zakresu systemow zarzadzania zintegrowang platformg okretu 1
W2  Projektowanie podsysteméw IPMS 1
W3 Realizacja podsysteméw IPMS 1
W4  kaczenie podsysteméw IPMS w sieé 1
W5  Obstuga systemu IPMS 2

Razem 6

ZAJECIA LABORATORYJNE

L1 Obstuga symulowanego systemu IPMS 3
L2  taczenie podsysteméw IPMS w sieé 3
L3 Realizacja podsysteméw IMPS 2

Razem 8

ZAJECIA PROJEKTOWE

P1 Projekt uktadu sterowania instalacjg balastowg okretu 5
P2  Projekt uktadu sterowania systemem klimatyzacji 5
P3  Projekt uktadu sterowania systemem paliwowym 4
P4  Projekt uktadu sterowania systemem pozarowym 4



P5

F1

P1

Projekt uktadu sterowania systemem oleju smarnego

Razem
NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
Notebook z projektorem
Stanowiska komputerowe z oprogramowaniem dydaktycznym
Tablica i kolorowe pisaki
SPOSOBY OCENY
FORMUJACA
Wykonanie zadania praktycznego EK3-EK5
PODSUMOWUJACA
Wykonanie indywidualnego projektu EK1-EK5
OBCIAZENIE PRACA STUDENTA
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr | ] razem

udziat w wyktadach 3 3 6

udziat w zajeciach laboratoryjnych 2 6 8
Konsultacje 5 2 7
Przygotowanie do wyktadéw i laboratoriow 10 10 20
Opracowanie sprawozdan z laboratorium 4 10 14
Samodzielne opracowanie projektu 45 15 60
Udziat w zajeciach projektowych 13 9 22
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 82 55 137
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 3 2 5
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Formy oceny

Efekt Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
Posiada podstawowg wiedze w zakresie monitorowania i sterowania podstawowymi systemami i sensorami zintegrowanej platformy okretu
Nie posiada wiedzy w zakresie Posiada dostateczng wiedze w zakresie |Posiada duzg wiedze w zakresie Posiada catkowitg wiedze w zakresie
EK2 | monitorowania i sterowania monitorowania i sterowania monitorowania i sterowania monitorowania i sterowania
podstawowymi systemami i sensorami podstawowymi systemami i sensorami podstawowymi systemami i sensorami podstawowymi systemami i sensorami
zintegrowanej platformy okretu zintegrowanej platformy okretu zintegrowanej platformy okretu zintegrowanej platformy okretu
Posiada uporzgdkowang wiedze w zakresie projektowania i realizacji podstawowych podsystemow IPMS
Ek1 |Nie posiada wiedzy w zakresie Posiada dostateczng wiedze w zakresie |Posiada dobrg wiedze w zakresie Posiada catkowitg wiedze w zakresie
projektowania i realizacji podstawowych |projektowania i realizacji podstawowych |projektowania i realizacji podstawowych |projektowania i realizacji podstawowych
podsystemow IPMS podsysteméw IPMS podsysteméw IPMS podsystemow IPMS
Potrafi taczy¢ moduty zintegrowanej platformy okretu w siec¢
EK4 |Nie potrafi taczy¢ moduly zintegrowanej POS|aQa dostatelcznc_a umlejetnospl P03|ad,a dqbre umlejetqosm taczenia P03|ad_a bardzo,dob.re umlejetno_sm
" taczenia modutéw zintegrowane;j modutdéw zintegrowanej platformy okretu |tgczenia modutdéw zintegrowanej
platformy okretu w sie¢ . " s
platformy okretu w sie¢ w sie€ platformy okretu w sieé¢
Potrafi konfigurowac i obstugiwac system IPMS
EK3 |Nie potrafi konfigurowa¢ i obstugiwaé Potrafi konfigurowac i obstugiwac system |Potrafi konfigurowac i obstugiwac system |Potrafi konfigurowaé i obstugiwac system
systemu IPMS IPMS w stopniu dostatecznym IPMS w stopniu dobrym IPMS w stopniu bardzo dobrym
Potrafi dziata¢ samodzielnie i jest kreatywny w rozwiazywaniu problemdw
EK5 |Nie potrafi dziata¢ samodzielnie i nie jest Potrafi dziata¢ samodzielnie w stopniu Potrafi dziata¢ samodzielnie w stopniu Jest bardzo samodzielny i kreatywny w

kreatywny w rozwigzywaniu problemow

dostatecznym i jest dostatecznie
kreatywny w rozwigzywaniu problemow

dobrym i jest kreatywny w rozwigzywaniu
probleméw

rozwigzywaniu probleméw




