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. KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: PROJEKT ZESPOLOWY

Kod przedmiotu: Epz

Jednostka prowadzaca: Wydziat Mechaniczno-Elektryczny
Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalnosc¢: Komputerowe wspomaganie automatyki i robotyki
Modut: Proces dyplomowania

Poziom studiéw: | stopnia

Forma studiow: niestacjonarne

Semestr studiow: V

Profil: ogolnoakademicki

Prowadzacy: dr hab. inz. Bogdan Zak

CEL PRZEDMIOTU

Konfrontacja nabytej wiedzy w warunkach samodzielnego dziatania przy realizacji otrzymanego zadania
projektowego

Zdobycie umiejetnos$ci pracy w grupie poprzez udziat w projekcie z zakresu inzynierii systemow
sterowania

Przyswojenie dobrych praktyk inzynierskich zapewniajgcych wykonanie powierzonych zadan w
ograniczonym przez harmonogram projektu czasie.

Opanowanie technik zwigzanych z prowadzeniem projektu: planowania prac, kontroli btedéw i
dokumentowania.

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI
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EK1

EK2

EK3
EK4

EK5

EK6

EK?7

EK8

EK9

EK10

EK11

Elementarna wiedza z zakresu objetego programem ksztatcenia kierunkowego i specjalistycznego

EFEKTY KSZTALCENIA

ma uporzgdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie automatyki, niezbedng do
zrozumienia fizycznych podstaw dziatania systeméw sterowania

ma elementarng wiedze w zakresie architektury systemow i sieci przemystowych oraz systeméw
operacyjnych, w szczeg6lnosci czasu rzeczywistego, niezbedng do instalacji, obstugi i utrzymania
narzedzi informatycznych stuzacych do symulacji i projektowania elementéw, uktaddw i systeméw
automatyki

zna i rozumie metody i techniki projektowania i konstruowania elementow, uktadéw i urzadzen automatyki
ma uporzadkowang wiedze w zakresie metodyki i technik programowania

potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych i innych Zrodet; potrafi integrowac uzyskane
informacje, dokonywac ich interpretaciji, a takze wyciggaé¢ wnioski oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie

potrafi pracowac¢ indywidualnie i w zespole; umie oszacowaé czas potrzebny na realizacje zleconego
zadania; potrafi opracowac i zrealizowaé harmonogram prac zapewniajacy dotrzymanie terminéw

potrafi opracowac dokumentacje dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego i przygotowac tekst
zawierajgcy omowienie wynikéw realizacji tego zadania

potrafi przygotowad i przedstawié krotkg prezentacje poswiecong wynikom realizacji zadania
inzynierskiego

ma $wiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera automatyka-
robotyka, w tym jej wptyw na srodowisko, i zwigzang z tym odpowiedzialnos¢ za podejmowane decyzje
ma $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos$¢ podporzadkowania sie zasadom
pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania

potrafi — przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan obejmujacych projektowanie elementéw, uktadéw i
systeméw automatyki — dostrzegaé ich aspekty pozatechniczne, w tym srodowiskowe, ekonomiczne i
prawne
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WYKLADY

Projekt zespotowy — podstawowe pojecia i formalne ustalenia organizacyjne

Zasady doboru i korzystania z literatury

Tresci merytoryczne i metodyka realizacji projektu zespotowego.

Zasady sporzgdzania dokumentacji projektowej

Wybrane aspekty prawne w odniesieniu do ochrony wtasnosci Intelektualnej

Razem

ZAJECIA PROJEKTOWE

Wprowadzenie, wybor i oméwienie tematu, ustalenie harmonogramu prac

Studia literaturowe i analiza materiatéw pomocniczych

Opracowanie zatozen projekiu, przygotowanie opisu czesci teoretycznej

Realizacja czesci praktycznej projektu w kolejnych iteracjach

Testowanie stworzonej aplikacji, przygotowanie dokumentacji koncowej

Prezentacja projektu, weryfikacja jego wynikoéw (dziatajaca aplikacja razem z dokumentacja
projektowg), przekazanie projekiu.

Razem
NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

Stanowiska komputerowe z oprogramowaniem dydaktycznym

Dokumentacja techniczna

Stanowiska dydaktyczne laboratorium elektroniki

Przyrzady laboratoryjne i odczynniki.

Stanowiska laboratoryjne

Notebook z projektorem

SPOSOBY OCENY
FORMUJACA
Wykonanie zadanie praktycznego EK1-EK4
Wykonanie sprawozdania EK1-EKS8, EK11
Prezentacja wtasnego zadania projektowego EK7-EK10
PODSUMOWUJACA
Praktyczne zaliczenie EK1-EK11
OBCIA2ENIE PRACA STUDENTA
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr Vv razem

udziat w wyktadach 6 6

realizacja zadan projektowych 21 21
Samodzielne opracowanie zagadnien 35 35

Konsultacje 10 10
Samodzielne opracowanie sprawozdania 8 8

studiowanie dokumentacji technicznej 20 20

SUMA GODZIN W SEMESTRZE 100 100

PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 4 4

LITERATURA

Liczba
godzin
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PODSTAWOWA

Literatura obejmuje pozycje z zakresu zwigzanego z tematem projektu przejsciowego i jest ustalana w
ramach konsultacji z opiekunem pracy.

PROWADZACY PRZEDMIOT
dr hab. inz. Bogdan Zak, b.zak@amw.gdynia.pl



Formy oc

eny

Efekt

Na ocene 2

Na ocene 3

Na ocene 4

Na ocene 5

ma uporzgdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie automatyki, niezbedng do zrozumienia fizycznych podstaw dziatania systemow sterowania

Nie ma uporzadkowanej i podbudowanej

Ma opanowana w dostateczny stopniu

Ma opanowang w dobrym stopniu

Ma opanowang w bardzo dobrym
stopniu teoretyczng wiedze z zakresu

EK1 |teoretycznie wiedzy z zakresu automatyki |teoretyczng wiedze z zakresu automatyki |teoretyczng wiedze z zakresu automatyki o L
y y automatyki niezbedng do zrozumienia

niezbednej do zrozumienia fizycznych niezbedng do zrozumienia fizycznych niezbedng do zrozumienia fizycznych f h bod te daL' lani emé
podstaw dziatania systemdw sterowania |podstaw dziatania systeméw sterowania |podstaw dziatania systeméw sterowania sltzeyrzzvc;/ﬁiapo staw dzlatania systemow
ma elementarng wiedze w zakresie architektury systemow i sieci przemystowych oraz systemow operacyjnych, w szczegolnosci czasu rzeczywistego, niezbedng do
instalacji, obstugi i utrzymania narzedzi informatycznych stuzgcych do symulacji i projektowania elementow, uktaddw i systemdw automatyki
Nie ma elementarnej wiedzy w zakresu Ma opanowang w dostatecznym stopniu |Ma opanowang w dobrym stopniu Ma opanowang w bardzo dobrym
architektury systeméw i sieci elementarng wiedze w zakresie elementarng wiedze w zakresie stopniu elementarng wiedze w zakresie
przemystowych oraz systemow architektury systemow i sieci architektury systemoéw i sieci architektury systemow i sieci

EK2 |operacyjnych, w szczegdlnosci czasu przemystowych oraz systeméw przemystowych oraz systeméw przemystowych oraz systeméw
rzeczywistegc; niezbednej do instalagji operacyjnych, w szczeg6lnos$ci czasu operacyjnych, w szczegdélnosci czasu operacyjnych, w szczegd6lnos$ci czasu
obstugi i utrzyr’nania narzedzi ’ |rzeczywistego, niezbedng do instalacji, |rzeczywistego, niezbedng do instalacji, |rzeczywistego, niezbedng do instalacji,
informatycznych stuzacych do symulacii i obstugi i utrzymania narzedzi obstugi i utrzymania narzedzi obstugi i utrzymania narzedzi
projektowania elementow, uktadow | informatycznych stuzacych do symulaciji i |informatycznych stuzgcych do symulacji i |informatycznych stuzgcych do symulaciji i
systeméw automatyki ’ projektowania elementéw, uktadow i projektowania elementéw, uktadow i projektowania elementéw, uktadow i

systeméw automatyki systemdéw automatyki systeméw automatyki

zna i rozumie metody i techniki projektowania i konstruowania elementéw, uktadow i urzgdzeri automatyki
Nie zna i nie rozumie metod i technik Zna i rozumie w stopniu dostatecznym Zna i rozumie w stopniu dobrym metody i |Zna i rozumie w stopniu bardzo dobrym

EK3 |projektowania i konstruowania metody i techniki projektowania i techniki projektowania i konstruowania |metody i techniki projektowania i
elementéw, uktadow i urzagdzen konstruowania elementéw, uktadéw i elementow, uktadéw i urzadzen konstruowania elementéw, uktadow i
automatyki urzadzen automatyki automatyki urzadzen automatyki
ma uporzgdkowang wiedze w zakresie metodyki i technik programowania

EK4 |Nie ma uporzadkowanej wiedzy w Ma w stopniu dostatecznym Ma w stopniu dobrym uporzadkowang Ma w stopniu bardzo dobrym
zakresie metodyki i technik uporzagdkowang wiedze w zakresie wiedze w zakresie metodyki i technik uporzgdkowang wiedze w zakresie
programowania metodyki i technik programowania programowania metodyki i technik programowania
potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych i innych Zrodet; potrafi integrowac uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze wyciggac wnioski oraz
formutowac i uzasadniac opinie
Nie potrafi pozyskiwa¢ informacji z Pg;rasf:(mztgﬁ:;;ur;g?gflzi(t):r);rr v baz Potrafi w stopniu dobrym pozyskiwaé Potrafi w stopniu bardzo dobrym

EKs |literatury, baz danych i innych zroédet oraz pozy ) ury, informacje z literatury, baz danych i pozyskiwaé informaciji z literatury, baz

nie potrafi integrowaé uzyskane
informacje, dokonywac ich interpretaciji, a
takze wyciagac¢ wnioski oraz formutowac
i uzasadniaé opinie

danych i innych zr6det oraz integrowac
uzyskane informacje, dokonywac ich
interpretacji, a takze wyciaga¢ wnioski
oraz formutowac i w ograniczonym
stopniu uzasadniaé opinie

innych zroédet oraz integrowac uzyskane

informacje, dokonywag ich interpretaciji, a
takze wycigga¢ wnioski oraz formutowac
i w dobrym stopniu uzasadniac opinie

danych i innych Zrédet oraz integrowac
uzyskane informacje, dokonywac ich
interpretacji, a takze wyciagac¢ wnioski
oraz formutowac i uzasadniac opinie




EK6

potrafi pracowac indywidualnie i w zespole; umie oszacowac czas potrzebny na realizacje zleconego zadania; potrafi opracowac i zrealizowac¢ harmonogram prac

zapewniajgcy dotrzymanie terminéw

Nie potrafi pracowac indywidualnie i w
zespole oraz nie umie oszacowac czas
potrzebny na realizacje zleconego
zadania oraz nie potrafi opracowac i
zrealizowaé harmonogram prac
zapewniajacy dotrzymanie terminéw

Potrafi z ograniczeniami pracowaé
indywidualnie i w zespole oraz umie w
stopniu dostatecznym oszacowac czas
potrzebny na realizacje zleconego
zadania i opracowag i zrealizowa¢
harmonogram prac zapewniajacy
dotrzymanie terminéw

Potrafi pracowaé indywidualnie i w
zespole oraz umie w stopniu dobrym
oszacowac czas potrzebny na realizacje
zleconego zadania a takze opracowacd i
zrealizowa¢ harmonogram prac
zapewniajacy dotrzymanie terminéw

Bardzo dobrze potrafi pracowaé
indywidualnie i w zespole oraz umie w
stopniu bardzo dobrym oszacowac¢ czas
potrzebny na realizacje zleconego
zadania a takze opracowac i zrealizowa¢
harmonogram prac zapewniajacy
dotrzymanie terminéw

EK7

potrafi opracowac dokumentacje dotyczgcg realizacji zadania inZynierskiego i przygotowac tekst zawierajgcy omowienie wynikow realizacji tego zadania

Nie potrafi opracowac dokumentacje
dotyczaca realizacji zadania
inzynierskiego i przygotowac tekst
zawierajgcy oméwienie wynikow
realizacji tego zadania

Potrafi w stopniu dostatecznym
opracowac¢ dokumentacje dotyczaca
realizacji zadania inzynierskiego i
przygotowad tekst zawierajacy
oméwienie wynikow realizacji tego
zadania

Potrafi w stopniu dobrym opracowaé
dokumentacje dotyczaca realizacji
zadania inzynierskiego i przygotowac
tekst zawierajacy oméwienie wynikéw
realizacji tego zadania

Potrafi bardzo dobrze opracowac
dokumentacje dotyczaca realizacji
zadania inzynierskiego i przygotowac
tekst zawierajgcy oméwienie wynikéw
realizacji tego zadania

EK8

potrafi przygotowac i przedstawic krotkg prezentacje poswiecong wynikom realizacji

zadania inzynierskiego

Nie potrafi przygotowacé i przedstawié
krotkiej prezentacji poswigconej wynikom
realizacji zadania inzynierskiego

Potrafi w stopniu dostatecznym
przygotowadé i przedstawi¢ krotkag
prezentacje poswiecong wynikom
realizacji zadania inzynierskiego

Potrafi w sposéb dobry przygotowac i
przedstawi¢ krétkg prezentacje
pos$wiecong wynikom realizacji zadania
inzynierskiego

Potrafi bardzo dobrze przygotowac i
przedstawi¢ krétkg prezentacje
poswiecong wynikom realizacji zadania
inzynierskiego

ma swiadomosc¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowosc¢ podporzgdkowania sie zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie

realizowane zadania

Nie ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci

Ma na poziomie dostatecznym
Swiadomos$¢ odpowiedzialnos$ci za prace

Ma na poziomie dobrym swiadomos$c¢
odpowiedzialnos$ci za prace wtasng oraz

Jest Swiadomy odpowiedzialnosci za

EK10 |za prace wtasng oraz nie jest gotow e P e prace wtasng oraz jest gotow
. witasng oraz gotowos¢ gotowosé podporzadkowania sie P
podporzadkowac sie zasadom pracy w o . . podporzadkowac sie zasadom pracy w
. . Lo .. |podporzadkowania sie zasadom pracy w |zasadom pracy w zespole i ponoszenia . - Co e
zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci ) : L - Lo o P zespole i ponosi¢ odpowiedzialnosci za
i . . zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci |[odpowiedzialnoéci za wspoélnie s ) .
za wspoblnie realizowane zadania o . ; ) ; wspdlnie realizowane zadania
za wspodlnie realizowane zadania realizowane zadania

ma swiadomos$c¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera automatyka-robotyka, w tym jej wptyw na srodowisko, i zwigzang z tym

odpowiedzialnosc za podejmowane decyzje

Nie ma $wiadomo$¢ waznosci i nie W niewielkim stopniu ma swiadomos$¢ W duzym stopniu ma $wiadomos$¢ W bardzo duzym stopniu ma

rozumie pozatechnicznych aspektow i waznosci i stabo rozumie waznosci i dobrze rozumie $wiadomos$¢ waznosci i bardzo dobrze
EK9

skutkéw dziatalnosci inzyniera
automatyka-robotyka, w tym jej wptyw na
$rodowisko, i zwigzang z tym
odpowiedzialnos$ci za podejmowane
decyzje

pozatechniczne aspekty i skutki
dziatalnosci inzyniera automatyka-
robotyka, w tym jej wptyw na $rodowisko,
i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za
podejmowane decyzje

pozatechniczne aspekty i skutki
dziatalnos$ci inzyniera automatyka-
robotyka, w tym jej wptyw na $rodowisko,
i zwigzang z tym odpowiedzialnos¢ za
podejmowane decyzje

rozumie pozatechniczne aspekty i skutki
dziatalnosci inzyniera automatyka-
robotyka, w tym jej wptyw na $rodowisko,
i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za
podejmowane decyzje




potrafi — przy formufowaniu i rozwigzywaniu zadari obejmujgcych projektowanie elementow, uktaddw i systemow automatyki — dostrzegac ich aspekty pozatechniczne,
w tym Srodowiskowe, ekonomiczne i prawne

EK11

Nie potrafi, przy formutowaniu i
rozwigzywaniu zadan obejmujacych
projektowanie elementdéw, uktadow i
systemoéw automatyki, ich aspekty
pozatechniczne, w tym srodowiskowe,
ekonomiczne i prawne

Potrafi w stopniu dostatecznym, przy
formutowaniu i rozwigzywaniu zadan
obejmujacych projektowanie elementéw,
uktadow i systeméw automatyki,
dostrzegac¢ ich aspekty pozatechniczne,
w tym srodowiskowe, ekonomiczne i
prawne

Potrafi w stopniu dobrym, przy
formutowaniu i rozwigzywaniu zadan
obejmujacych projektowanie elementéw,
uktadow i systeméw automatyki,
dostrzegac ich aspekty pozatechniczne,
w tym érodowiskowe, ekonomiczne i
prawne

Potrafi w stopniu bardzo dobrym, przy
formutowaniu i rozwigzywaniu zadan
obejmujacych projektowanie elementéw,
uktadow i systeméw automatyki,
dostrzegac ich aspekty pozatechniczne,
w tym érodowiskowe, ekonomiczne i
prawne




