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. KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: STEROWNIKI PROGRAMOWALNE
Kod przedmiotu: Esp

Jednostka prowadzaca: Wydziat Mechaniczno-Elektryczny
Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalnosc¢: Komputerowe wspomaganie automatyki i robotyki
Modut: Modut automatyki

Poziom studiéw: | stopnia

Forma studiow: niestacjonarne

Semestr studiéw: V, VI, VII

Profil: ogolnoakademicki

Prowadzacy: dr hab. inz. Piotr Szymak

CEL PRZEDMIOTU

Student zna budowe, zasade dziatania, tryby pracy i fazy standardowego cyklu pracy sterownika PLC.
Student zna sposoby instalacji i tgczenia sterownikéw PLC oraz metody redundac;ji sterownikéw PLC.
Student zna metody i narzedzia do programowanie sterownikéw PLC.

Student umie konstruowac algorytmy dziatania programu w wyniku analizy postawionych zadan, a
nastepnie implementowac rozwigzania w postaci programéw drabinkowych.

Student umie opracowac dokumentacje do zrealizowanego zadania indywidualnego (programowanie
drabinkowe).
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Znajomosé podstawowych zagadnien z dziedziny elektrotechniki, elektroniki i uktadéw cyfrowych.

Znajomosé podstawowych zagadnien z techniki mikroprocesorowej i programowania inzynierskiego.

EFEKTY KSZTALCENIA
ma uporzgdkowang wiedze w zakresie architektury komputeréw, w szczegdlnosci przemystowych

ma uporzadkowang wiedze w zakresie metodyki i technik programowania

potrafi opracowac dokumentacje dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego i przygotowac tekst
zawierajacy omowienie wynikéw realizacji tego zadania

potrafi sformutowaé algorytm, postuguje sie jezykami programowania wysokiego i niskiego poziomu oraz
odpowiednimi narzedziami informatycznymi do opracowania programéw komputerowych sterujgcych
systemem automatyki i robotyki oraz do oprogramowania mikrokontroleréw lub mikroprocesoréw
sterujgcych procesem automatycznego sterowania

ma $wiadomos$¢ odpowiedzialnos$ci za prace wtasng oraz gotowos$¢ podporzadkowania sie zasadom
pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspélnie realizowane zadania

TRESCI PROGRAMOWE

WYKELADY Liczba
godzin
Struktura i zasada dziatania sterownika PLC 2

Sposoby programowania sterownikéw PLC
Struktura i zasada dziatania panelu dotykowego
Zasady zaawansowanego programowania drabinkowego

Redundancja sterownikéw PLC
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Tekstowe metody programowania sterownikéw PLC

Razem 12
CWICZENIA

Prezentacja wynikéw realizacji zadan indywidualnych 1 2
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Prezentacja wynikow realizacja zadan indywidualnych 2
Razem
ZAJECIA LABORATORYJNE
Tworzenie projektu w TiA portal
Programowanie drabinkowe z uzyciem stykéw i cewek
Programowanie drabinkowe z uzyciem timeréw i licznikow
Programowanie drabinkowe z uzyciem funkcji relacyjnych i arytmetycznych
Podstawy programowania paneli dotykowych
Sterowanie modelami obiektéw sterowania przy uzyciu sterownika PLC
Razem
ZAJECIA PROJEKTOWE
Realizacja zadan indywidualnych 1
Realizacja zadan indywidualnych 2
Realizacja zadan zespotowych

Razem

NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
Notebook z projektorem

Stanowiska dydaktyczne laboratorium sterownikow PLC

SPOSOBY OCENY

FORMUJACA
Wykonanie zadania obliczeniowego. EK1-EK2, EK4

PODSUMOWUJACA
Indywidualne zadanie obliczeniowe EK1-EK4

OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci

semestr \'} Vi Vil razem

Godziny kontaktowe z nauczycielem 18 18 18 54

Rozwigzywanie zadan indywidualnych 32 32 32 96
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 50 50 50 150
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 2 2 2 6
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Formy oceny

Efekt

Na ocene 2

Na ocene 3

Na ocene 4

Na ocene 5

ma uporzgdkowang wiedze w zakresie architektury komputeréw, w szczegdélnosci przemystowych

Student nie zna budowy, zasady

Student zna budowe, zasade dziatania,

EK1 |gziatania, trybow pracy i faz Student zna budowe, zasade dziatania |Student zna budowe, zasade dziatania i trvby pracy i fazv standardowedo cvklu
standardowego cyklu pracy sterownika |sterownika PLC. tryby pracy sterownika PLC. yoy pracy1azy gocy
PLC. pracy sterownika PLC.
ma uporzgdkowang wiedze w zakresie metodyki i technik programowania

EK2 |Studentnie zna metod i podstawowych | Student zna przynajmniej jedng metode i Student zna podstawowe metod Student zna metody i podstawowe
narzedzi do programowania sterownikéw [program narzedziowy do programowania b D y narzedzia do programowania

o programowania sterownikéw PLC. L

PLC. sterownikéw PLC. sterownikéw PLC.
potrafi opracowac dokumentacje dotyczgca realizacji zadania inZynierskiego i przygotowac tekst zawierajgcy omowienie wynikow realizacji tego zadania

Ek3 |Student nie umie opracowac Student umie opracowaé¢ dokumentacje Student umie oprgcowac’: dokumgntacje Student umie oprgcowaé dokumgntach
dokumentacji dotyczacej postawionego |dotyczaca postawionego przed nim dotycz_apg post.awmnego przed, nim dotycz.qc.at post.aW|onego przed nim
przed nim zadania indywidualnego. zadania indywidualnego. zadania indywidualnego z cze$ciowym |zadania indywidualnego wraz z

omoéwieniem wynikow tego zadania. omowieniem wynikéw tego zadania.

potrafi sformutowac algorytm, postuguje sie jezykami programowania wysokiego i niskiego poziomu oraz odpowiednimi narzedziami informatycznymi do opracowania
programow komputerowych sterujgcych systemem automatyki i robotyki oraz do oprogramowania mikrokontrolerow lub mikroprocesorow sterujacych procesem
automatycznego sterowania
Student nie potrafi przeanalizowac Student potrafi przeanalizowac¢ Student potrafi przeanalizowac¢

EK4 |postawionego zadania i na tej podstawie |Student potrafi przeanalizowaé pfostaw;one ’zaldanlatt ! r:ja _te: pqutaW|e pfostawilone ,za?janlatu rlja .te: pqutawna
sformutowac algorytmu dziatania postawione zadania i na tej podstawie srorn:unc])wac a g?ry m dzia anlla i |slormutowaca g;)ry m dziatania
programu, a nastepnie zaimplementowac|sformutowac algorytm dziatania programu, a nastepnie zaimpiementowac programu, a nastepnie .
rozwiazania przy zastosowaniu metody |programu. czesciowe rozwigzanie przy zaimplementowac rozwigzanie przy
programowania drabinkowego zastosowaniu programowania zastosowaniu metody programowania

' drabinkowego. drabinkowego.
ma swiadomosc odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowosc podporzgdkowania sie zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie
realizowane zadania
Student uczestniczy w trakcie
EK5

Student nie uczestniczy w pracy
zespotowej w trakcie rozwigzywania
zadania postawionego przed podgrupa.

Student stara sig uczestniczy¢ w czesci
prac w trakcie rozwigzywania zadania
postawionego przed podgrupa.

rozwigzywania zadania postawionego
przed podgrupa, ale nie
podporzadkowuje sie wszystkim
zasadom pracy w zespole.

Student aktywnie uczestniczy w trakcie
rozwigzywania zadania postawionego
przed podgrupa.




