. KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: SYSTEMY POZYCJONOWANIA OBIEKTOW
Kod przedmiotu: Espo

Jednostka prowadzaca: Wydziat Mechaniczno-Elektryczny
Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalnosc¢: Komputerowe wspomaganie automatyki i robotyki
Modut: Modut robotyki

Poziom studiéw: | stopnia

Forma studiow: niestacjonarne

Semestr studiow: V

Profil: ogélnoakademicki

Prowadzacy: prof. dr hab. Andrzej Felski
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CEL PRZEDMIOTU

C1 Naby¢ wiedze pozwalajaca na wykorzystania typowych urzadzen do okreslania pozycji obiektéw
C2 Przyswoi¢ wiedze pozwalajaca na interpretacje wynikow pomiaréw i ocene ich poprawnosci
C3  szacowac btedy oraz kalibrowac urzgdzenia do okre$lania pozycji obiektow

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI

1 Podstawowe wiadomosci z zakresu elektroniki i miernictwa

EFEKTY KSZTALCENIA
EK1 Student nabywa wiedze pozwalajacg na wykorzystanie typowych urzadzen do okres$lania pozycji obiektéw
EK2 Student nabywa wiedze pozwalajgcg na interpretacje wynikéw pomiaréw i ocena ich poprawnosci

EK3 Potrafi poprawnie szacowac¢ btedy oraz kalibrowaé urzadzenia do okre$lania pozycji obiektéw

TRESCI PROGRAMOWE

WYKEADY g(‘)‘;zzbif]‘

W1  Wprowadzenie do przedmiotu 1
W2  Kompasy magnetyczne i zyroskopowe 1
W3  Urzadzenia do pomiaru gtebokosci 1
W4  Urzadzenia inercjalne i analityczne 1
W5  Systemy satelitarne 2

Razem 6

CWICZENIA

¢1 Kolokwium 2

Razem 2

ZAJECIA LABORATORYJNE

L1 Szacowanie bteddw pozycji obiektéw 2
L2  Kompasy iurzadzenia hydroakustyczne 2
L3  Urzadzenia nawigacji inercjalne;j 2
L4  Pomiary terenowe z wykorzystaniem zestawu GPS 4

Razem 10

NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
1 Notebook z projektorem

2 Modele dydaktyczne urzadzenh okretowych



SPOSOBY OCENY

FORMUJACA
F1 Sprawdzian EK1-EK3
F2  Odpowiedz ustna. EK1-EK3
PODSUMOWUJACA
P1  Kolokwium EK1-EK3

OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr \' razem
udziat w wyktadach 10 10
udziat w ¢wiczeniach 2 2
udziat w zajeciach laboratoryjnych 18 18
Przygotowanie sie do ¢wiczen laboratoryjnych 18 18
Przygotowanie si¢ do kolokwium 27 27
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 75 75
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 3 3
LITERATURA

PROWADZACY PRZEDMIOT
1 prof. dr hab. Andrzej Felski, A.Felski@amw.gdynia.pl




Formy oceny

Efekt

Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4

Na ocene 5

EK1

Student nabywa wiedze pozwalajgca na wykorzystanie typowych urzadzen do okreslania pozycji obiektéw

EK2

Student nabywa wiedze pozwalajgca na interpretacje wynikdw pomiaréw i ocena ich poprawnosci

EK3

Potrafi poprawnie szacowac btedy oraz kalibrowac urzadzenia do okreslania pozycji obiektow




