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CEL PRZEDMIOTU

Zapoznanie z rolg i klasyfikacjg elementéw wykonawczych urzadzen automatyki i robotyki.

Zapoznanie z budowa, zasada dziatania i przeznaczeniem elementéw wykonawczych urzadzen
automatyki i robotyki réznego typu.

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI
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Podstawowa wiedza z zakresu elektrotechniki, elektroniki, hydrauliki i pneumatyki oraz
elektromaszynowego przetwarzania energii

EFEKTY KSZTALCENIA
Zna role elementéw wykonawczych w systemach automatyki i robotyki

Zna klasyfikacje elementéw wykonawczych urzadzen automatyki i robotyki

Zna budowe i zasade dziatania elementéw wykonawczych réznych rodzajéw oraz zna podstawowe
parametry je charakteryzujace.

Potrafi dobra¢ element wykonawczy automatyki i robotyki do okre$lonego systemu (urzadzenia).

TRESCI PROGRAMOWE

WYKELADY Liczba

godzin
Zajecia wprowadzajace. 1
Podstawowe informacje na temat elementéw wykonawczych urzadzen automatyki i robotyki. 2

Rola i miejsce elementéw wykonawczych w systemach automatyki i robotyki. Klasyfikacja

elementéw wykonawczych urzadzen automatyki i robotyki. 2
Elekiryczne elementy wykonawcze oraz zasady ich doboru. 5
Pneumatyczne elementy wykonawcze oraz zasady ich doboru. 5
Hydrauliczne elementy wykonawcze oraz zasady ich doboru. 5

Razem 20

CWICZENIA

Dob6r elektrycznych elementéw wykonawczych do systemu automatyki i robotyki. 6
Dob6r pneumatycznych elementéw wykonawczych do systemu automatyki i robotyki. 4
Dobér hydraulicznych elementéw wykonawczych do systemu automatyki i robotyki. 6
Kolokwium nr 1 2
Kolokwium nr 2 2

Razem 20
ZAJECIA LABORATORYJNE
Badanie elekirycznych urzadzen wykonawczych. 8
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Badanie hydraulicznych urzadzen wykonawczych.

Badanie pneumatycznych urzadzen wykonawczych.

NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

Notebook z projektorem
Tablica i kolorowe pisaki

Internet (filmy z ¢wiczen laboratoryjnych)

Stanowiska komputerowe z oprogramowaniem dydaktycznym

SPOSOBY OCENY
FORMUJACA
Kolokwium nr 1
Kolokwium nr 2
PODSUMOWUJACA

Egzamin pisemny

OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

Razem

EK1-EK4
EK1-EK4

EK1-EK4

Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr | ] razem

udziat w wyktadach 10 10 20
udziat w ¢wiczeniach 10 10 20
udziat w zajeciach laboratoryjnych 10 10 20
Przygotowanie do wyktadéw i laboratoriow 20 20 40
Przygotowanie sig do laboratorium 10 10 20
Przygotowanie sig do kolokwium 20 20 40
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 80 80 160
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 2 2 4
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Formy oceny

Efekt Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
Zna role elementow wykonawczych w systemach automatyki i robotyki
Student poprawnie definiuje pojecie -
element wykonawczy urzgdzen
. T oo Student poprawnie definiuje pojecie - automatyki i robotyki i zna jego
EK1 |student btednie definiuje element Srsngzttrxﬁfrguijetj?zI;{jezggJQCIe element wykonawczy urzgdzen przeznaczenie. Zna umiejscowienie
wykonawczy automatyki i robotyki. v Y automatyki i robotyki i zna jego elementu wykonawczego urzadzen
automatyki i robotyki. . L . .
przeznaczenie. automatyki i robotyki w systemie oraz
powigzania miedzy innymi elementami
systeméw automatyki i robotyki.
Zna klasyfikacje elementéw wykonawczych urzgdzen automatyki i robotyki
. ) L - . Student potrafi dokonac klasyfikacji Student potrafi dokonac klasyfikacji Student F,)Otraf' dokonac klasyfikacji .
Ek2 |Studentnie potrafi dokonac zadnej clementow wvk h dzer | . . elementdéw wykonawczych urzadzen
o . ykonawczych urzgdzen elementéw wykonawczych urzadzen - . o
klasyfikacji elementéw wykonawczych C . ) L : L automatyki i robotyki wg co najmniej
B} - - automatyki i robotyki wg jednego automatyki i robotyki wg co najmniej . I X X
urzgdzen automatyki i robotyki K . . - dwoch kryteriéw. Potrafi podaé przyktad
ryterium. dwéch kryteridow. . .
kazdego typu urzadzen wykonawczych.
Zna budowe i zasade dziatania elementow wykonawczych réznych rodzajow oraz zna podstawowe parametry je charakteryzujgce.
Zna ogblng budowe oraz podstawowg  |Zna szczeg6towg budowe oraz doktadng
Jestw stanie wymienic przyktady Zna ogélng budowe oraz podstawowa  |zasade dziatania elektrycznych, zasade dziatania elekirycznych,

EK3 |elementéw wykonawczych automatyki i zasade dziatania elektrycznych, pneumatycznych i hydraulicznych pneumatycznych i hydraulicznych
robotyki, jednak nie zna ich budowy pneumatycznych i hydraulicznych elementéw wykonawczych automatykii |elementéw wykonawczych automatyki i
zasady (’dzia’rania oraz ich parametr c’;w elementéw wykonawczych automatykii |robotyki. Potrafi scharakteryzowac robotyki. Potrafi scharakteryzowaé

" |robotyki. wybrane elementy wykonawcze wg ich  |wybrane elementy wykonawcze wg ich
parametrow. parametrow.
Potrafi dobrac element wykonawczy automatyki i robotyki do okreslonego systemu (urzgdzenia).
Potrafi dokonaé doboru typu elementu
EK Dobiera elementy wykonawcze Potrafi dokonaé doboru typu elementu Potrafi dokonaé doboru typu elementu wykonawczego urzadzen automatyki i
4

chaotycznie, nie kierujgc sie zasadami
doboru elementéw wykonawczych
uktadoéw automatyki i robotyki.

wykonawczego urzadzen automatyki i
robotyki, lecz nie potrafi dobra¢ elementu
wg parametréw urzadzenia.

wykonawczego urzgdzen automatyki i
robotyki z uwzglednieniem parametréw
elementu dobierajgc go do urzadzenia.

robotyki z uwzglednieniem parametrow
elementu dobierajgc go do urzadzenia.
Potrafi dokonaé doboru wg r6znych
kryteriow.




