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Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr I ] razem
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Formy oceny

Efekt Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
Posiada podstawowg wiedze w zakresie monitorowania i sterowania podstawowymi systemami i sensorami zintegrowanej platformy okretu
Nie posiada wiedzy w zakresie Posiada dostateczng wiedze w zakresie |Posiada duzg wiedze w zakresie Posiada catkowitg wiedze w zakresie

EK2 | monitorowania i sterowania monitorowania i sterowania monitorowania i sterowania monitorowania i sterowania
podstawowymi systemami i sensorami podstawowymi systemami i sensorami podstawowymi systemami i sensorami podstawowymi systemami i sensorami
zintegrowanej platformy okretu zintegrowanej platformy okretu zintegrowanej platformy okretu zintegrowanej platformy okretu
Posiada uporzgdkowang wiedze w zakresie projektowania i realizacji podstawowych podsystemow IPMS

Ek1 |Nie posiada wiedzy w zakresie Posiada dostateczng wiedze w zakresie |Posiada dobrg wiedze w zakresie Posiada catkowitg wiedze w zakresie
projektowania i realizacji podstawowych |projektowania i realizacji podstawowych |projektowania i realizacji podstawowych |projektowania i realizacji podstawowych
podsysteméw IPMS podsysteméw IPMS podsysteméw IPMS podsysteméw IPMS
Potrafi taczy¢ moduty zintegrowanej platformy okretu w siec¢

EK4 |Nie potrafi taczy¢ moduly zintegrowanej POS|aQa dostatelcznc_a umlejetnospl P03|ad,a dqbre umlejetqosm taczenia P03|ad_a bardzo,dob.re umlejetno_sm

" taczenia modutéw zintegrowane;j modutdéw zintegrowanej platformy okretu |tgczenia modutdéw zintegrowanej
platformy okretu w sie¢ . " s
platformy okretu w sie¢ w sie€ platformy okretu w sieé¢

Potrafi konfigurowac i obstugiwac system IPMS

EK3 |Nie potrafi konfigurowa¢ i obstugiwaé Potrafi konfigurowac i obstugiwaé system |Potrafi konfigurowac i obstugiwac system |Posiada bardzo duze umiejetnosci
systemu IPMS IPMS w stopniu dostatecznym IPMS w stopniu dobrym konfiguracji i obstugi systemu IPMS
Potrafi dziata¢ samodzielnie i jest kreatywny w rozwiazywaniu problemdw

EK5 |Nie potrafi dziata¢ samodzielnie i nie jest Potrafi dziata¢ samodzielnie w stopniu Potrafi dziata¢ samodzielnie w stopniu Jest bardzo samodzielny i kreatywny w

kreatywny w rozwigzywaniu problemow

dostatecznym i jest dostatecznie
kreatywny w rozwigzywaniu problemow

dobrym i jest kreatywny w rozwigzywaniu
probleméw

rozwigzywaniu probleméw




