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CEL PRZEDMIOTU
C1 Zapoznanie studentów z istotnymi cechami budowy systemów mechatronicznych

C2 Zapoznanie studentów z zasadami projektowania systemów mechatronicznych

C3 Zapoznanie studentów z zasadami eksploatacji systemów mechatronicznych

WYMAGANIA WSTĘPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJĘTNOŚCI I INNYCH KOMPETENCJI

1 Podstawowe wiadomości z zakresu elektrotechniki, elektroniki, automatyki, sterowników
programowalnych, aparatów elektrycznych oraz maszyn elektrycznych

2 Student poznaje budowę i zasadę działania układów złożonych, istotę działania zintegrowanych układów
mechaniczno-elektroniczno-informatycznych.

EFEKTY KSZTAŁCENIA

EK1 ma wiedzę w zakresie zastosowania informatyki, elektroniki, automatyki i robotyki w mechatronice
pozwalającą na rozwiązywaniu zadań inżynierskich

EK2 posiada wiedzę o cyklu życia urządzeń, obiektów i systemów technicznych

EK3 zna metodykę projektowania i komputerowe narzędzia do projektowania i symulacji złożonych układów i
systemów mechatroniki

EK4 ma wiedzę o trendach rozwojowych i ważnych osiągnięciach w zakresie mechatroniki

EK5 potrafi analizować elementy i układy mechatroniczne z uźyciem przeznaczonych do tego narzędzi
informatycznych

EK6 ma świadomość pozatechnicznych aspektów i skutków działalności inżynierskiej, w tym jej wpływu na
środowisko

TREŚCI PROGRAMOWE

WYKŁADY Liczba
godzin

W1 Ewolucja systemów technicznych 1

W2 Struktury systemów mechatronicznych 1

W3 Układy pomiarowe w systemach mechatronicznych 1

W4 Układy wykonawcze w systemach mechatronicznych 1

W5 Integracja zespołów mechanicznych 1

W6 Integracja zespołów optycznych i optoelektronicznych 1

W7 Integracja układów elektronicznych 1

W8 Sieci komunikacyjne w systemach mechatronicznych 1

W9 Bezpieczeństwo funkcjonalne systemów mechatronicznych 1

W10 Wybrane zagadnienia projektowania systemów mechatronicznych 1

W11 Wybrane przykłady systemów mechatronicznych 2



Razem 12

ZAJĘCIA LABORATORYJNE

L1 Badanie elementów systemów mechatronicznych 4

Razem 4

SEMINARIA

S1 Wybrane przykłady systemów mechatronicznych 2

Razem 2

NARZĘDZIA DYDAKTYCZNE

SPOSOBY OCENY

OBCIĄŻENIE PRACĄ STUDENTA
Forma aktywności Średnia liczba godzin na zrealizowanie aktywności

semestr I razem

Godziny kontaktowe z nauczycielem 18 18

Przygotowanie się do wykładów i ćwiczeń 20 20

Samodzielne opracowanie zagadnień 20 20

Konsultacje 2 2

SUMA GODZIN W SEMESTRZE 60 60

PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 2 2
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Formy oceny

Efekt Na ocenę 2 Na ocenę 3 Na ocenę 4 Na ocenę 5

EK1

ma wiedzę w zakresie zastosowania informatyki, elektroniki, automatyki i robotyki w mechatronice pozwalającą na rozwiązywaniu zadań inżynierskich

EK2

posiada wiedzę o cyklu życia urządzeń, obiektów i systemów technicznych

EK3

zna metodykę projektowania i komputerowe narzędzia do projektowania i symulacji złożonych układów i systemów mechatroniki

EK4

ma wiedzę o trendach rozwojowych i ważnych osiągnięciach w zakresie mechatroniki

EK5

potrafi analizować elementy i układy mechatroniczne z uźyciem przeznaczonych do tego narzędzi informatycznych

EK6

ma świadomość pozatechnicznych aspektów i skutków działalności inżynierskiej, w tym jej wpływu na środowisko


