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CEL PRZEDMIOTU

Student poznaje zasady dziatania i analize systemow sterowania, budowe i zasade dziatania uktadéw
systemu elektroenergetycznego statku oraz budowe i zasade dziatania zautomatyzowanych systemoéw
sterowania sitownig i elektrownig okretowa.

Wyksztatca umiejetnosci poprawnej analizy pracy zautomatyzowanych systemoéw sterowania,
eksploatowania zautomatyzowanych systemoéw sterowania sitownig i elektrownig okretowg oraz usuwania
podstawowych niesprawnosci.
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Podstawowe wiadomosci z zakresu elektrotechniki, elektroniki, automatyki, sterownikow
programowalnych, aparatéw elektrycznych oraz maszyn elektrycznych a takze ergonomii i BHP

EFEKTY KSZTALCENIA
Zna strukture systemow energetycznych statku oraz ich budowe i zasade dziatania

Zna budowe i zasade dziatania systeméw sterowania sitownia i elektrownig okretowg
Potrafi dokonaé analizy pracy systemoéw sterowania sitownig i elektrownig okretowsq .

Potrafi zaprojektowac, zdiagnozowac i zmodyfikowac system sterowania systemem energetycznym statku

TRESCI PROGRAMOWE

WYKLADY Liczba
godzin
Praca elekirowni okretowej, uktady zabezpieczen i sterowania zespotami prgdotwérczymi 3

Uktady okretowych sieci elektroenergetycznych, wtasciwosci eksploatacyjne poszczegdinych

konfiguraciji. 1

Wymagania stawiane sitowniom bezwachtowym przez towarzystwa klasyfikacyjne, uktady
sterowania, automatyki i zabezpieczen SGi SP

Uktad sterowania silnikiem spalinowym, automatyka systemu dotadowania silnika gtéwnego,
automatyka systemu chtodzenia silnikow spalinowych SGi SP

Uktady sterowania sprzegiet nawrotnych, sterowanie srubg nastawng 1
Uktady sterowania zespotow sprezarkowych 1
Automatyka systemu wytwarzania pary wodnej 1
Uktady sterowania i pomiaréw w systemach wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. 1
Uktady sterowania zaworami systeméw paliwowych, zezowych, balastowych i tadunkowych 1
Automatyka chtodni tadunkowych na statkach towarowych, rybackich i chtodnicowcach 1

Razem 12
CWICZENIA
Kolokwium 2
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Razem
ZAJECIA LABORATORYJNE

Automatyka elektrowni okretowej

Uktady zabezpieczen zespotéw pradotwoérczych

Uktad sterowania silnikiem spalinowym

Automatyka systemu dotadowania silnika gtéwnego

Automatyka systemu chtodzenia silnikéw spalinowych SGi SP

Sposoby sterowania zespotéw sprezarkowych

Automatyka systemu wytwarzania pary wodnej

Zdalne sterowanie zaworow systemow paliwowych, zezowych, balastowych i tadunkowych

Automatyka chtodni tadunkowych na statkach towarowych, rybackich i chtodnicowcach

Razem
NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

Notebook z projektorem

Symulator sitowni okretowej

Symulator elektrowni okretowej

Laboratorium wraz z odpowiednimi stanowiskami badawczymi

SPOSOBY OCENY
FORMUJACA

Sprawdzian EK1-EK4

Wykonanie zadanie praktycznego EK1-EK4

Wykonanie sprawozdania z zaje¢ laboratoryjnych EK1-EK4

PODSUMOWUJACA
Kolokwium EK1-EK4
OBCIAZENIE PRACA STUDENTA
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr I ] razem
udziat w wyktadach 6 6 12
udziat w ¢wiczeniach 2 0 2
udziat w zajeciach laboratoryjnych 12 10 22
Samodzielne opracowanie zagadnien 20 20 40
Konsultacje 5 5 10
Przygotowanie sie do ¢wiczen laboratoryjnych 10 10 20
Samodzielne opracowanie sprawozdania 10 10 20
studiowanie dokumentacji technicznej 6 6 12
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 71 67 138
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 3 1 4
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Formy oceny

Efekt

Na ocene 2

Na ocene 3

Na ocene 4

Na ocene 5

Zna strukture systemow energetycznych s

tatku oraz ich budowe i zasade dziatania

Nie zna struktury automatyki systemow

Pobieznie i stabo zna strukture

Dobrze zna strukture automatyki

EK1 automatyki systeméw energetycznych Zna strukturg automatyki systemow systemoéw energetycznych statku oraz
energetycznych statku ani jego budowy i u YISy 19 tyezny energetycznych statku oraz jego budowe | y 19 tyezny . e )
. . statku oraz jego budowe i zasade . . . jego budowe i zasade dziatania i potrafi
zasady dziatania . : i zasade dziatania i
dziatania podac przyktady
Zna budowe i zasade dziatania systemow sterowania sitownig i elektrownig okretowg
Nie zna budowy i zasad dziatania Zna pobieznie budowe i zasade Zna budowe i zasade dziatania Dobrze zna budowe i zasade dziatania
EK2 zautomatyzowanych systeméw dziatania zautomatyzowanych systeméw |zautomatyzowanych systeméw zautomatyzowanych systeméw
sterowania sitownig i elektrownig sterowania sitownig i elektrownig sterowania sitownig i elektrownig sterowania sitownig i elektrownig
okretowg okretowg okretowg okretowg
Potrafi dokonac analizy pracy systemdow sterowania sitownig i elektrownig okretowg .
Nie potrafi dokonac¢ analizy pracy Stabo i z duzg pomoca potrafi dokona¢ |W miare samodzielnie potrafi dokonaé Z\(I)Eg:;::nm;icf'elgg | biegle potrafi
zautomatyzowanych systemow analizy pracy zautomatyzowanych analizy pracy zautomatyzowanych y pracy .
EK3 L . . o . . o . zautomatyzowanych systemow
sterowania i eksploatowania systeméw sterowania i eksploatowania |systeméw sterowania i eksploatowania 7 .
. . . sterowania i eksploatowania
zautomatyzowanych systemoéw zautomatyzowanych systemow zautomatyzowanych systemoéw ]
c o . D o . I o . zautomatyzowanych systemow
sterowania sitownig i elektrownig sterowania sitownig i elektrownig sterowania sitownig i elektrownig C S .
okretowg okretowg okretowg sterowania sitownig i elektrownig
okretowg
Potrafi zaprojektowac, zdiagnozowac i zmodyfikowac system sterowania systemem energetycznym statku
Eka |Nie potrafi zdiagnozowaé i usunaé Stabo i z duzg pomoca potrafi Potrafi w miare samodzielnie Potrafi w petni samodzielnie biegle

podstawowe niesprawnos$ci systeméw
energetycznych statku

zdiagnozowac i usung¢ podstawowe
niesprawnosci systemow energetycznych
statku

zdiagnozowac i usung¢ podstawowe
niesprawnosci systemow energetycznych
statku

zdiagnozowac i usung¢ podstawowe
niesprawnosci systemow
energetycznych statku




