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. KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu: SYSTEMY MECHATRONICZNE

Kod przedmiotu: Esmt

Jednostka prowadzaca: Wydziat Mechaniczno-Elektryczny
Kierunek: Mechatronika

Specjalnosc: Zastosowanie informatyki w mechatronice
Modut: Modut kierunkowy

Poziom studiéw: Il stopnia

Forma studiow: stacjonarne

Semestr studiéw: |

Profil: ogélnoakademicki

Prowadzacy: dr hab. inz. Bogdan Zak

CEL PRZEDMIOTU

Zapoznanie studentéw z istotnymi cechami budowy systeméw mechatronicznych
Zapoznanie studentéw z zasadami projektowania systeméw mechatronicznych

Zapoznanie studentdéw z zasadami eksploatacji systeméw mechatronicznych

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI
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Podstawowe wiadomosci z zakresu elektrotechniki, elektroniki, automatyki, sterownikéw
programowalnych, aparatéw elektrycznych oraz maszyn elektrycznych

Student poznaje budowe i zasade dziatania uktadéw ztoZzonych, istote dziatania zintegrowanych uktadéw
mechaniczno-elektroniczno-informatycznych.

EFEKTY KSZTALCENIA

ma wiedze w zakresie zastosowania informatyki, elektroniki, automatyki i robotyki w mechatronice
pozwalajaca na rozwigzywaniu zadan inzynierskich

posiada wiedze o cyklu zycia urzadzen, obiektow i systemow technicznych

zna metodyke projektowania i komputerowe narzedzia do projektowania i symulacji ztozonych uktadow i
systemédw mechatroniki

ma wiedzeg o trendach rozwojowych i waznych osiggnieciach w zakresie mechatroniki

potrafi analizowac elementy i uktady mechatroniczne z uzyciem przeznaczonych do tego narzedzi
informatycznych

ma $wiadomo$¢ pozatechnicznych aspektéw i skutkdéw dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu na
Srodowisko

TRESCI PROGRAMOWE

WYKLADY Liczba
godzin

Ewolucja systemoéw technicznych 2
Struktury systemdéw mechatronicznych

Uktady pomiarowe w systemach mechatronicznych

Uktady wykonawcze w systemach mechatronicznych
Integracja zespotéw mechanicznych

Integracja zespotow optycznych i optoelektronicznych
Integracja uktadéw elekironicznych

Sieci komunikacyjne w systemach mechatronicznych
Bezpieczenstwo funkcjonalne systeméw mechatronicznych

Wybrane zagadnienia projektowania systeméw mechatronicznych

N N D DM M NMDMDMNMND

Wybrane przyktady systeméw mechatronicznych



L1

S1

Razem 22

ZAJECIA LABORATORYJNE
Badanie elementéw systeméw mechatronicznych 6
Razem 6
SEMINARIA
Wybrane przyktady systemoéw mechatronicznych 2
Razem 2
NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
SPOSOBY OCENY
OBCIAZENIE PRACA STUDENTA
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
semestr | razem
Godziny kontaktowe z nauczycielem 30 30
Przygotowanie sig¢ do wyktadéw i cwiczen 12 12
Rozwigzywanie zadan domowych 6 6
Przygotowanie si¢ do egzaminu 6 6
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 54 54
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 2 2
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Formy oceny

Efekt Na ocene 2 Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
ma wiedze w zakresie zastosowania informatyki, elektroniki, automatyki i robotyki w mechatronice pozwalajgcg na rozwigzywaniu zadar inzynierskich
nie ma wiedzy w zakresie zastosowania ma dostatec;n_a wiedze w zakresg . ma duzg W|e_d2g w zakregle N ma caiosmoyvg wiedze w zakresie N
EK1 informatyki, elektroniki, automatyki i zastosowania informatyki, elektroniki, zastosowania informatyki, elektroniki, zastosowania informatyki, elektroniki,
robotyki w mechatronice pozwalajaca na automTtykl i robotyki w mechgtromge ] autom?tykl i robotyki w mecha_tronlge ] automelm_/kl i robotyki w mechqtromge ]
rozwiazywaniu zadan inzynierskich pozwalajaca na rozwigzywaniu zadan pozwalajaca na rozwigzywaniu zadan pozwalajaca na rozwigzywaniu zadan
inzynierskich inzynierskich inzynierskich
posiada wiedze o cyklu Zycia urzgdzen, obiektow i systemow technicznych
EK2 |nie posiada wiedzy o cyklu zycia posiada dostateczng wiedze o cyklu posiada duzg wiedze o cyklu zycia posiada cato$ciowg wiedze o cyklu zycia
urzadzen, obiektéw i systeméw zycia urzgdzen, obiektow i systemow urzadzen, obiektéw i systeméw urzadzen, obiektéw i systeméw
technicznych technicznych technicznych technicznych
zna metodyke projektowania i komputerowe narzedzia do projektowania i symulacji ztozonych uktaddw i systemow mechatroniki
nie zna metodyki projektowania i ina metodyke prolelatqwznla ! ina metodyke prOJekto_wanla ! zna metodyke projektowania i
EK3 |komputerowych narzedzi do ?:gggevzzvx?ar;zrzrg |Z£'i ;oion ch ??:ﬁf&g:;?irzgdr;.qo* sonveh komputerowe narzedzia do
projektowania i symulacji ztozonych Eklildéw is stem)({)wumecjzhatronilz W pk’r{ad()w ‘s stem)(/’)wumeccj:lhzatorcz)ﬁikﬁv projektowania i symulacji ztozonych
uktadéw i systeméw mechatroniki ) y u . y uktadéw i systeméw mechatroniki
stopniu dostatecznym stopniu dobrym
ma wiedze o trendach rozwojowych i waznych osiggnieciach w zakresie mechatroniki
EK4 |nie ma wiedzy o trendach rozwojowych i |ma dostateczng wiedzg o trendach ma duza wiedze o trendach rozwojowych |ma bardzo duza wiedze o trendach
waznych osiggnieciach w zakresie rozwojowych i waznych osiggnieciach w |i waznych osiggnieciach w zakresie rozwojowych i waznych osiggnieciach w
mechatroniki zakresie mechatroniki mechatroniki zakresie mechatroniki
potrafi analizowac elementy i ukiady mechatroniczne z uZyciem przeznaczonych do tego narzedzi informatycznych
nie potrafi analizowac¢ elementéw i potrafi analizowac¢ nektére elementy i potrafi analizowa¢ duzg czesc potrafi analizowac wszystkie elementy i
EKS |uktadéw mechatronicznych z uzyciem uktady mechatroniczne z uzyciem elementéw i uktadéw mechatronicznych |uktady mechatroniczne z uzyciem
y y Yy
przeznaczonych do tego narzedzi przeznaczonych do tego narzedzi z uzyciem przeznaczonych do tego przeznaczonych do tego narzedzi
informatycznych informatycznych narzedzi informatycznych informatycznych
ma swiadomosc pozatechnicznych aspektow i skutkow dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu na srodowisko
nie ma $wiadomosci pozatechnicznych [ma $wiadomos$¢ pozatechnicznych ma $wiadomos$¢ pozatechnicznych ma $wiadomos$¢ pozatechnicznych
EK6

aspektow i skutkow dziatalnosci
inzynierskiej, w tym jej wptywu na
Srodowisko

aspektow i skutkow dziatalnosci
inzynierskiej, w tym jej wptywu na
Srodowisko w stopniu podstawowym

aspektow i skutkow dziatalnosci
inzynierskiej, w tym jej wptywu na
Srodowisko w stopniu dobrym

aspektow i skutkow dziatalnosci
inzynierskiej, w tym jej wptywu na
Srodowisko




